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Introduccion
Adquisicion Felicitaciones por su adquisicién de un Leica 3D Disto.

A )

Identificacién del
producto

Este manual incluye, junto a las instrucciones relativas a su utilizacion, una serie de
importantes normas de seguridad. Consultar "12 Instrucciones de seguridad" para
mavyor informacion.

Lea atentamente el Manual de empleo antes de empezar a trabajar con el producto.

El nimero de serie de su producto se encuentra en la etiqueta, consultar "12.8
Normativa FCC (aplicable en EE UU)". Anote el nimero de serie en el manual e indi-
quelo como referencia siempre que se ponga en contacto con su agencia autorizada
o0 para registrarse en el portal Leica MyWorld.

Ne. de serie:




Simbolos Los simbolos empleados en este manual tienen los siguientes significados:

Tipo

Descripcion

A Peligro

Indica una situacion de riesgo inminente que, en caso de no
evitarse, puede ocasionar lesiones graves o incluso la
muerte.

A Advertencia

Indica una situacion de riesgo potencial o de uso inade-
cuado que, en caso de no evitarse, puede ocasionar
lesiones graves o incluso la muerte.

A Cuidado

Indica una situacion de riesgo potencial o de uso inade-
cuado que, en caso de no evitarse, puede ocasionar
lesiones de leves a moderados y/o dafos materiales, econo-
micos o medioambientales.

&

Informacion importante que ayuda al usuario a emplear el
instrumento de forma eficiente y técnicamente adecuada.

Marcas comerciales ¢

Windows es una marca registrada de Microsoft Corporation.
Todas las demas marcas pertenecen a sus respectivos propietarios.
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1 Como utilizar este Manual

(= Se recomienda leer este manual al mismo tiempo que se procede a configurar el
instrumento.

indice El indice se encuentra al final del manual.

(= Teclas, campos y opciones de las pantallas que se consideran autoexplicativos y, por

Validez de este
manual

Documentacion
disponible

tanto, no se detallan.

Este manual es valido para los instrumentos 3D Disto y para el programa de aplica-
cion correspondiente.

Breve de Instruc-
ciones

Se pretende que se utilice como una guia de refe-
rencia rapida en campo.

Nombre Descripcion/Formato ﬁ I@
e
3D Disto Manual | En este manual de usuario se incluyen todas las - v
de empleo instrucciones necesarias para trabajar a nivel basico
con el instrumento. Ofrece informacién general del
instrumento, asi como datos técnicos e instrucciones
en materia de seguridad.
3D Disto Manual v v

3D Disto, Como utilizar este Manual




3D Disto, Como utilizar este Manual 10

m

world

@Leica Geosystems

Nombre Descripcion/Formato

) b
Manual de Contiene instrucciones de seguridad importantes v v
instrucciones de | para el uso correcto del 3D Disto.
seguridad

Consultar los siguientes recursos para toda la documentacion/software del
3D Disto:

e (D de Leica 3D Disto

¢ https://myworld.leica-geosystems.com

myWorld@Leica Geosystems (https://myworld.leica-geosystems.com) ofrece una
amplia variedad de servicios, informacién y material de entrenamiento.

En myWorld puede acceder a todos los servicios necesarios durante las 24 horas del
dia y los siete dias de la semana. De esta forma, se incrementa su productividad y
usted y su equipo se mantienen actualizados con la mas reciente informacion de
Leica Geosystems.
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Servicio

Descripcion

myProducts

Basta con que agregue todos los productos de Leica Geosystems
con los que cuenta su empresa. Visualice informacion detallada de
sus productos, adquiera opciones adicionales, actualice sus
productos con las versiones mas recientes de software y mantén-
gase al dia con la documentacion mas actualizada.

mySupport

Genere nuevas solicitudes de soporte para sus productos, las
cuales seran respondidas por su equipo local de soporte de Leica
Geosystems. Si desea consultar sus solicitudes anteriores de
soporte, visualice el historial completo de soporte y la informacion
detallada de cada solicitud.

myTraining

Obtenga un mayor conocimiento de su producto con el Leica
Geosystems Campus - Information, Knowledge, Training. Consulte
el mas reciente material de capacitacién en linea o descargue este
tipo de material de sus productos. Manténgase actualizado con las
mas recientes noticias de sus productos e inscribase en seminarios
Y cursos que se ofrecen en su pais.




2 Conceptos y abreviaturas

a) Eje de punteria

b) Eje de mufiones, eje de rotacion horizontal del
instrumento

¢) Eje principal, eje de rotacién vertical del instru-
mento

Eje de punteria

(&=  Eleje de punteria, el rayo laser y el reti-
culo deben coincidir. Consultar "9
Comprobaciones y Ajustes" para mas
informacion.

Angulo horizontal

3D Disto 015

a) Angulo horizontal: [°] o [gon]

3D Disto, Conceptos y abreviaturas 13
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Angulo V

3D Disto 016

3D Disto 017

Configuracion: Horizonte = 0

a) Angulo vertical: [°], [gon], [1:n] o [%]

Configuracion: Horizonte = 90°/100gon

a) Angulo vertical: [°] o [gon]




Distancias

30 010 018 a) Distancia perpendicular

a) Distancia de Enlace Zg
b) Distancia vertical | = Desnivel
o s 010 c) Distancia horizontal el

3D Disto, Conceptos y abreviaturas 15
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P

Superficies

: \l‘“

a) Superficie inclinada medida
30 0s0.020 b) Superficie horizontal, calculada por el 3D Disto

Cenit y horizonte

a) Cenit:
Punto de Ia linea de la plomada sobre el
observador.

b) Horizonte:

30 Dst0.014 i Plano/Linea a 90° de la linea de plomada.




Referencias

a) Altura de referencia:
30 0isto 021 Nivel al cual estan referidas todas las alturas.

Punto de referencia:
Punto al cual estan referidas todas las
30 0isto.022 dimensiones.

3D Disto, Conceptos y abreviaturas 17
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30 Disto 023 a

a)

Eje/linea de referencia:
Linea a la cual estan referidas todas las
dimensiones.




Sensor de El sensor de inclinacion garantiza la obtencién de resultados correctos aun si el
inclinacion 3D Disto no esta instalado de forma completamente horizontal.

3D Disto 024 3D Disto 025 |

Sensor de inclinacion Sensor de inclinacion

apagado = inhabilitado encendido = habilitado

Todos los resultados de las mediciones  Todos los resultados de las mediciones

estaran referidos al eje de muiiones y al estaran referidos al eje horizontal y al

horizonte del 3D Disto. horizonte si el 3D Disto estd instalado
entre 0° y 3°.

3D Disto, Conceptos y abreviaturas 19
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Buscador de o
objetivo y reticulo

El buscador de objetivo es una camara incorporada que permite visualizar el
objeto a medir en la pantalla de la unidad de control.
El Reticulo es una guia para apuntar que se visualiza en la unidad de control.

Buscador de objetivo  {3¢

2
E a) Buscador de

objetivo
30 0isto 002 a b b) Reticulo




Puntos de Los puntos de seguridad relacionan las mediciones con un sistema de coorde-

seguridad nadas. Estos puntos de referencia permiten cambiar la ubicacién del 3D Disto o
continuar efectuando las mediciones posteriormente, de tal forma que las medi-
ciones se ajusten entre si.

1. Nombre y coloque de tres a cinco sefiales de
punteria con papel autoadherible sobre los
muros, el techo o el piso en toda el area de
trabajo.

2. Efectiie mediciones hacia estas sefiales de
punteria y registrelas como puntos de segu-
ridad.

30 Disto 026

3. Mueva el 3D Disto o instalelo en otra ubica-
cién para mediciones posteriores.

4. Mida nuevamente los puntos de seguridad. El
3D Disto recupera su posicion original, por lo
que puede continuar midiendo sin problemas.

(= Consultar "7.3 Localizacion" para mas informacion.

3D Disto, Conceptos y abreviaturas 21
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3D Disto, Conceptos y abreviaturas
Coordenadas Las coordenadas describen la posicion de un punto en un sistema de dos o tres
dimensiones.

a) Coordenadas de dos dimensiones
30 bisto.028 b) Coordenadas de tres dimensiones




Medir

Es posible transferir los resultados de las mediciones a un PC conectado o a una
memoria USB para efectuar un proceso posterior de los datos.

/o

3D Disto, Conceptos y abreviaturas 23
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Disefo o Es posible importar datos de disefio en formato DXF y usarlos para trazar los puntos
proyeccion o mallas correspondientes.

3D Disto_046

Distanciometro El distanciémetro laser (LDM) determina distancias por medio de un rayo laser rojo

laser (LDM) visible.

Calibracion La calibracién es un proceso que permite comprobar y ajustar la precision del instru-
mento.

Consultar "9 Comprobaciones y Ajustes" para mas informacion.




Regla para puntos  La regla para puntos desplazados es un accesorio para medir puntos inaccesibles o
desplazados puntos ocultos.

3D Disto 035

a) Regla para puntos desplazados

3D Disto, Conceptos y abreviaturas 25
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3
3.1

Informacion
general

Descripcion del sistema

Informacion general del sistema 3D Disto

Leica Geosystems' 3D Disto es un sistema de medicion y proyeccion de tres dimen-
siones que permite medir puntos en una estancia a partir de una posicion de
estacionamiento y que genera datos 3D listos para su uso o para post-proceso.

N

a) 3D Disto
********** / b) Cable USB
/¢) Unidad de control
| | | d) Control remoto
30 0isto 001 a b c d RM100

El 3D Disto se controla desde la unidad de control. Algunas funciones también se
pueden llevar a cabo desde el control remoto RM100.

x




3.2 Contenido del maletin

a) 3D Disto con tarjeta SD WLAN inte-
grada

b) Cable para conexion USB del 3D Disto
a la unidad de control / Cable de
alimentacion del 3D Disto a la unidad
de control / Micro cable USB para PC

c) (D de datos
Manual de instrucciones de seguridad,
Manual breve de instrucciones
3D Disto, CE y Certificado del
producto, Memoria USB

d) Cuatro diferentes tipos de cables
segUn el pais para la alimentacion del
3D Disto

e) Sefales de punteria auto adheribles
(50 en una bolsa)

f)  Control remoto RM100

g) Fuente de alimentacién para la unidad
de control

h) Adaptador (segun el pais) para la
fuente de alimentacion de la unidad
de control

Contenido del
maletin,
parte 1 de 2

ooz A € f g
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Contenido del
maletin,
parte 2 de 2

i) Regla para puntos despla-
zados

j)  Fuente de alimentacién
para el 3D Disto

k) Unidad de control con
|apiz, abrazadera para el
tripode y correa

J

3D Disto_003




3.3 Componentes del instrumento
3.3.1 3D Disto

Componentes del
instrumento,
seccion manejada
por el motor

LEDs del estado del 3D Disto

Tecla ON/OFF

Asas para sujetar el instrumento
Interfaz infrarroja (IR)

Interfaz WLAN

Distanciometro laser con buscador de
objetivo

30 Disto.004 g) Nivel esférico
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Componente del
instrumento, base
de la bateria

ooswoos b

Descripcion de teclas y LEDs

Rosca para tripode de 5/8"

Marca de 90°

Conector para fuente de alimentacion
para el 3D Disto

LED del estado de la bateria
Conector para el cable de datos
Conector de la fuente de alimentacion
a la unidad de control

Tecla/LEDs

Descripcion

Tecla ON/OFF

=

Tecla para encender y apagar el instrumento.
El instrumento se apaga automaticamente después de 15
minutos si no esta conectado a la unidad de control.




Tecla/LEDs

Descripcion

LEDs del estado
del 3D Disto

Solo para usuarios experimentados: sensor de inclinacion
apagado

LEDs verde y naranja intermitentes: el 3D Disto esta encen-
dido.

LED naranja se ilumina rapidamente: Se esta ejecutando el
reinicio y el proceso de autonivelacion.

El LED verde se ilumina lentamente: inclinacion < 3°
después de la comprobacién de la autonivelacion. El

3D Disto esta listo para medir. El sensor de inclinacion esta
encendido.

El LED naranja se ilumina rapidamente: inclinacién » 3°
después de la comprobacion de la autonivelacion.

LED verde apagado, LED naranja se ilumina continuamente:
Ha ocurrido un error. Consultar "8 Mensajes de error" para
mas informacion.

El LED verde se ilumina lentamente, seguido por el LED
naranja que se ilumina tres veces mientras el LED verde esta
apagado.

3D Disto, Descripcion del sistema

31



3D Disto, Descripcion del sistema

32

Tecla/LEDs

Descripcion

LED del estado de
la bateria

Do

Si el instrumento esta encendido y conectado al cargador:

El LED verde se ilumina una vez:
La bateria tiene carga del 25 %.

El LED verde se ilumina dos veces:
La bateria tiene carga del 50 %.

El LED verde se ilumina tres veces:
La bateria tiene carga del 75 %.

El LED verde queda iluminado:

La bateria tiene carga completa.

Laser LDM

OFF: El buscador de objetivo esta apagado o el 3D Disto
apunta automaticamente.

ON: El buscador de objetivo esta encendido. El usuario
apunta de forma manual.

Intermitente: para indicar la posicion precisa de un punto
proyectado.




3.3.2 Unidad de control

Componentes de la
unidad de control

a) Tecla ON/OFF

b) Lapiz

c) Pantalla tactil de 4.8"

d) Conector para fuente de alimentacion
e) Puerto USB, tipo A

f) Abrazadera para tripode, extensible
g) Correa de mano

30 bisto 006 h) Puerto micro-USB, tipo micro-B
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n
a
™

Componentes del a
control remoto

a) Llavero
b) Compartimento de bateria
c) Tecla Dist

3.3.3 RM100 Control remoto
d) Teclas de navegacion:

b
Arriba/abajo/derecha/izquierda

30 Disto.007 e) LED de control




3.4
3.4.1

Alimentacion
3D Disto

&

Alimentacion
3D Disto

La alimentacion del instrumento puede provenir de una fuente interna o externa:

¢ Interna: por medio de la base de la bateria, con baterias de ion de Litio fijas,
14.4V, 63 Wh.

¢ Externa:
Alimentacion para el 3D Disto conectado por medio del cable con contactos
adecuados segln el pais. Entrada: 100 - 240 V AC, 50/60 Hz. Salida: 24 V CC,
2.5 A. Longitud 1.80 m.

\—/7 R
& a) Base de la bateria
b b)

Conector para fuente de alimentaciéon

30 Disto 008

La base de la bateria s6lo debe reemplazarse en los talleres de servicio autorizados
de Leica Geosystems.
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3.4.2 Unidad de control

Alimentacion de la  La alimentacion de la unidad de control puede provenir de una fuente interna o

unidad de control externa:
¢ Interna: bateria no amovible de litio-polimero, 2500 mAh, 3.7 V CC.

(&=  Durante los periodos de inactividad, la pantalla de la unidad de control
se apaga después de 15 minutos para ahorrar energia.

¢ Externa:

a
a) Cable de alimentacion que sale del
3D Disto
b) Alimentacién desde la fuente de
— b energia por medio del adaptador
AC/CC

3D Disto_009

¢ Alimentacién con el adaptador AC/CC. Enchufes para el adaptador disponibles
para la UE, EE UU, GB y AUS. Entrada: 100 - 240 V AC, 50/60 Hz. Salida:
5.2 V CC, 2000 mA. Longitud del cable 1.50 m.



(&>  Launidad de control se enciende al conectarla al adaptador para la
alimentacion.

¢ Alimentacion desde el 3D Disto por medio de cable: > 5V, 2.5 A, longitud
2.00 m.

(&=  Solo se puede efectuar la carga de la unidad de control si el 3D Disto
tiene una carga mayor de 25%.

3D Disto, Descripcion del sistema 37
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3.4.3 Control remoto RM100
Alimentacion del El RM100 contiene una pila alcalina AA de 1.5 V.
control remoto
RM100
(@]
@\

- £ 1. Para abrir el compartimento de la
/ @ ‘%/ bateria, empuje la tapa en la direccion
A de la flecha.
e 2. Reemplace la pila y coloque nueva-

30 Disto 010 mente la tapa del compartimento.




3.5

3D Disto software
del sistema

Programas de
aplicacion

Modo de
demostracion

Concepto del software

El software del 3D Disto incluye las funciones principales del instrumento:

e El software se presenta en diversos idiomas. Puede elegir usar un idioma al
configurar por primera vez el instrumento o en el menu Ajuste.

¢ Sila unidad de control no responde, puede usar la funcion de reinicio del instru-
mento. Para reiniciar el instrumento, pulse durante diez segundos.

e Para restablecer los parametros de fabrica del software, acceda a Mena, pulse
Ajustes y Restaurar valores de fabrica.

Existen diversos programas de aplicacion disponibles para el instrumento, los cuales
presentan mensajes emergentes que guian al usuario durante el proceso de medi-
cion. Estas aplicaciones se pueden probar en modo de demostracion o activarlas con
codigos de licencias.

Los programas de aplicacion disponibles se pueden probar activando el modo Demo,
el cual permite usar todas las funciones del software durante 40 horas de trabajo. Un
mensaje emergente le recuerda al usuario la fecha cuando vence el modo Demo.

Para habilitar los programas de aplicacion en modo Demo:
1. Pulse Menu » Programas » Demo.
2. El menu muestra una lista con todos los programas y quedan sefialados con X
hasta que se ejecute el modo Demo.

3D Disto, Descripcion del sistema 39
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Programas de Es posible personalizar el software segln las necesidades del usuario por medio de
aplicacion persona- un programa de desarrollo externo. Puede solicitar mayor informacion a su represen-
lizados tante Leica Geosystems local.

Obtencion de Los programas de aplicacion se pueden activar al iniciar el modo Demo o introdu-

licencias y ciendo el codigo de licencia usando uno de los siguientes métodos:

activacion de

programas e Sincronizacion con la pagina inicial de MyWorld en www.leica-geosys-
tems.com:

1. Pulse y conecte la unidad de
control al PC con el cable Micro-USB.
La unidad de control queda dispo-
nible como un dispositivo extraible
en su PC.

2. Si la unidad de control no reconoce automaticamente la conexién al PC,

pulse



3. Si la conexion funciona, abra su explorador de Internet y acceda a la pagina de
MyWorld. Registre su producto tecleando el numero del equipo que se
encuentra en la etiqueta debajo del distanciometro laser. Consultar "Rétulo
3D Disto", pagina 180.

4. Elija la pagina MyProduct vy pulse la tecla de activacion para licencias.

5. Una ventana emergente de Windows le solicita guardar el archivo de licencia.
Guarde el archivo en la carpeta Licence de la unidad de control.

Variaciones en el software 3D Disto Windows
1. Instale el software 3D Disto en su PC.
2. Abra su explorador de Internet y acceda a la pagina inicial de MyWorld. Registre
su producto tecleando el nimero de equipo.
3. Elija la pagina MyProduct y pulse la tecla de activacion para licencias.
4. Guarde el archivo de licencia en la carpeta Licence del directorio
Mis documentos\Leica Geosystems\3D Disto.
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e Introduccion por teclado del codigo de licencia:

1. Pulse y acceda a Menu » Aparato » Programa » Licencia.
2. Introduzca el cédigo, el cual puede obtener en la Eiﬁ T e T e
pagina web de MyWorld y pulse OK.
(e ] 8 fc]
4|[5](s]
1] 2] 3]
o] .
E=

0K Cancelar '

(= Los programas de aplicacion activados quedaran disponibles en el menu
Programas.




Actualizacion del 1. Pulse y conecte la unidad de
software control al PC con el cable Micro-USB.

3D Disto_011 P

(= Antes de iniciar la actualizacién del software, aseglrese de que la bateria
de la unidad de control tenga carga completa para evitar asi la pérdida de
datos. No la desconecte del PC antes de que finalice la descarga de
archivos. Antes de efectuar la actualizacion del software, guarde y exporte
sus datos de medicion.

2. Si la unidad de control no reconoce automaticamente la conexion al PC,

pulse

3. Si la conexion funciona, abra el explorador de Internet y acceda a la pagina de
MyWorld. Registre su producto tecleando el nimero de equipo.

4. Acceda a la pagina MyProduct, elija la Ultima versién de software y pulse la tecla
Grabar.

5. Una ventana emergente de Windows le solicita guardar el archivo. Guarde el
archivo en la carpeta Update de la unidad de control.
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6. Desconecte la unidad de control del PC y proceda con la instalacion en Menta »
Aparato » Programa » Actualizacion.

Variaciones en el software 3D Disto Windows
1. Abra su explorador de Internet y acceda a la pagina inicial de MyWorld. Registre
su producto tecleando el niumero de equipo.
2. Elija la pagina MyProduct, elija la ultima version de software y pulse la tecla
Grabar.
3. Guarde el archivo en la carpeta Update del directorio
Mis documentos\Leica Geosystems\3D Disto.




Interfaz de usuario

4.1 Unidad de control
Entrada por La pantalla tactil de 4.8" es el principal dispositivo para controlar el 3D Disto.
usuario La pantalla se utiliza para desplazarse por los diferentes programas y mendus, asi

como para controlar el funcionamiento del 3D Disto.

Algunas funciones también se pueden llevar a cabo desde el control remoto RM100.

(= Leica Geosystems recomienda el uso del lapiz suministrado para utilizar la pantalla
tactil.
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4.1.1

&

Pantalla

Pantalla

Todas las pantallas que se muestran en este manual son ejemplos. Algunas versiones
del software local pueden ser diferentes de la versién tipica.

far

Ofm

e

1210

5.3 Disto. 001

a)

b)
q]
d)
e)

f)
g

Ventana de resultados con
tecla de seleccion de resul-
tado

Barra de titulo

Barra de herramientas
Posicion del 3D Disto

Area de graficos/Buscador de
objetivo

Barra de estado

Barra de operacion principal



Descripcion

Elemento

Descripcion

Barra de titulo

Indica el programa en uso.

m guarda y cierra archivos o programas en ejecucion.

Barra de opera-
cién principal

apaga la unidad de control.
Contiene las teclas Mena = , Dist @ y Buscador de
objetivo @ .

Estas teclas se visualizan durante la ejecucién de todos los
programas.

Area de graficos,
alternando con
buscador de obje-
tivo

Permite visualizar puntos, lineas y superficies medidos, asi como
la posicion correcta del 3D Disto con relacién a los puntos
medidos, ya sea como proyeccidon o como superficie.

Buscador de obje-
tivo, alternando
con area de grafi-
cos

Visualizacion del video en directo del 3D Disto que se usa para
visar puntos con precision en distancias largas (mas de 50 m) y
para tomar fotografias.
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Elemento

Descripcion

Ventana de resul-
tados

Muestra todos los resultados, tales como distancias, alturas,
inclinaciones, superficies y angulos, asi como la tecla correspon-

diente de seleccion de resultados, por ejemplo =& . Use esta
tecla para alternar entre los diferentes tipos de resultados. Al
tocar sobre los resultados se abre la calculadora.

Barra de herra-
mientas

Contiene teclas especificas de cada programa.

Barra de estado

Indica el estado de la escala/acercamiento, conexiones, bate-
rias, hora, modo de funcion actual y asistente.

Reloj de arena

Aparece cuando se estd ejecutando alguna tarea.
Por ejemplo, durante la autonivelacion, medicion o al
guardar o exportar datos. Durante su visualizacién
no es posible ejecutar comandos con las teclas.




4.1.2 Barra de operacion principal

Descripcion de la Tedla

Descripcion

barra de operacion
principal

Abre el menu para iniciar los programas o definir parametros.

Inicia la medicién.

Abre, cierra y fija el buscador de objetivo.
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4.1.3 Barra de herramientas
Descripcion de la Tecla Descripcion Tecla Descripcion
barra de
herramientas + Suma 7 A Alterna entre las barras de
7 |herramientas
- Resta & Inicia el modo de superficie
o volumen
— Calcula el resultado o cierra 4~ — |Deshace o rehace el dltimo
poligonos comando
ot Retrocede al punto anterior Borra las funciones

.. Avanza al siguiente punto




4.1.4

Simbolos comunes
en la barra de
estado

Iconos y simbolos

Icono

Descripcion

Indica la carga restante de la bateria de la unidad de control.

Indica la carga restante de la bateria del 3D Disto.

Indica la conexion USB entre la unidad de control y el 3D Disto.

Escala del area del grafico y tecla para cambiar el nivel del acerca-
miento.

Indica el nivel/aumento del acercamiento del buscador de objetivo.

Indica si la unidad de control esta conectada a la fuente de energia
o si la obtiene del 3D Disto.

Indica si el 3D Disto esta conectado a la fuente de energia.

Indica si la conexion WLAN esta funcionando.

Indica si el sensor de inclinacion esta apagado.
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Diversos simbolos
en la ventana de
resultados

Icono

Descripcion

Distancia horizontal

Distancia de enlace

Altura, desnivel

Angulo izquierdo

Angulo derecho

Inclinaciéon

Area horizontal/inclinada

Perimetro del drea horizontal/inclinada

Altura del volumen/Altura del volumen inclinado

Volumen/Volumen inclinado




Simbolos del
resultado del
escaneo de una
estancia

Simbolos del
resultado del
proyector

Icono

Descripcion

Tamano del circulo

Altura del punto

Circunferencia

Diametro

Area del barrido

Perimetro del barrido

Icono

Descripcion

Distancia entre el punto y el plano.
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Simbolos del lcon Description

resultado de la caja - - -
. Distancia perpendicular de un punto a la
de herramientas - .
linea de referencia.

3D Disto 052

Distancia del punto base de la linea de
referencia a la proyeccion de la perpendi- /

cular.

-
3D Disto 053




4.2 Control remoto RM100

Descripcion EI RM100 Control remoto (IR) tiene cinco teclas que permiten girar el 3D Disto y efec-
tuar una medicion de distancias o la proyeccion de un punto, dependiendo del
programa en ejecucion.

(= Con el control remoto RM100 no es posible usar los programas de la caja de herra-
mientas.

Procedimiento 1. Visar aproximadamente: mantener pulsada O / O / O / O para girar el

para visar un punto 3D Disto mientras se mantiene pulsada una tecla.

2. Visar con precision: pulsar brevementeo / O /O/O para girar lentamente
el 3D Disto en pasos pequefios.

3. Medir: Pulsar @.

(= El LED rojo de la parte superior del control remoto RM100 se iluminara brevemente
cada vez que se pulse una tecla, indicando que el control remoto se encuentra trans-
mitiendo al 3D Disto.
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5 Puesta en estacion del instrumento
5.1 Primeros pasos
(= Carga / primer uso

e Para todas las baterias
¢ La bateria debe estar cargada antes de utilizarla por primera vez, ya que se
entrega con una capacidad de carga lo mas baja posible.
¢ El rango de temperatura permitida para la carga es de 0°C a +40°C/+32°F a
+104°F. Para una carga 6ptima recomendamos cargar las baterias a baja
temperatura ambiente, de +10°C a +20°C/+50°F a +68°F, si es posible.
¢ Es normal que la bateria se caliente mientras se carga. Al utilizar los cargadores
recomendados por Leica Geosystems, no es posible cargar la bateria si la
temperatura es demasiado alta.
e Para baterias de ion de Litio
¢ Para baterias nuevas o que hayan estado almacenadas mucho tiempo (mas de
tres meses), se recomienda hacer sélo un solo ciclo de carga/descarga.
¢ Para baterias de ion de Litio, es suficiente con un solo ciclo de carga y
descarga. Se recomienda llevar a cabo este proceso cuando la capacidad de la
bateria indicada en el cargador o en un producto Leica Geosystems difiera
considerablemente del nivel de carga actual disponible en la bateria.



Operacion/Descarga

e Las baterias se pueden utilizar con temperaturas de -10°C a +50°C/14°F a
+122°F.

e Las temperaturas de operacion demasiado bajas reducen la capacidad que se
puede alcanzar; las temperaturas muy altas reducen la vida util de la bateria.

¢ Elrango de temperaturas para la descarga es de -10°C a +50°C/14°F a +122°F.

Colocacion y reemplazo de las baterias

AAdvertencia No se permite usar otro tipo de baterias ni eliminar la base de la bateria del 3D Disto
ni de la unidad de control. Para reemplazarla, debe contactar a su distribuidor o
representante local de Leica Geosystems.

(= Se recomienda proteger siempre el instrumento de los rayos solares directos y evitar
los cambios bruscos de temperatura.
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Puesta en
estacion, paso a
paso

En la siguiente descripcion se presenta el caso del estacionamiento del equipo sobre
un tripode, pero también es posible instalar el 3D Disto sobre una superficie plana,
como el piso o un tablén.

1. Estacionar el tripode sobre una superficie
adecuada desde la cual sean visibles los puntos
que se mediran. Extender las patas del tripode
para poder trabajar en una postura comoda.

2. Colocar el 3D Disto sobre la cabeza del tripode.
Apretar el tornillo central de fijacién del tripode.

3. Ajustar las patas del tripode para nivelar el nivel
esférico del 3D Disto.

4. Pulsar @ para encender el instrumento.

3D Disto 012

5. EI 3D Disto inicia el proceso de autonivelacién: se comprueba la inclinacién por
medio de un sensor de inclinacion. Si esta es mayor de 3°, el instrumento se
nivela automaticamente.

Para mayor informacion del estado de la inclinacion, consultar "Descripcion de

teclas y LEDs", pagina 30 vy sigs.



(&=  Nomueva el sensor mientras se efecttia el procedimiento de autonive-
lacion.

6. Encienda la unidad de control pulsando ([&).

7. Al_encender por Organizacion M
primera vez la unidad

de control, se visualiza . e
Idioma: Espaiiol | Inclinacion: +000% -
Formato hﬂra:_J Distancia: 0.000 m -|

la siguiente pantalla:

Tiempo: Angulo: 360.000° -
(&=  Paraapagarla -
unidad de Fecha: 2011/02/04 Separadurdenima]:_

control, pulse
(0) v
R 1624

8. Elija el idioma.
Elija el formato de hora (23:59/11:59 am-pm).
Introduzca la fecha y la hora.
Elija las unidades de pendiente, distancia y angulo.
Elija el separador de decimales.

9. Pulse para continuar.
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10. Sevisualiza la siguiente Organizacion
pantalla: -

Leica Geosystems

3D Disto

g 08:10

11. Elija una opcion de conexion:
* conectar a 3D Disto con cable USB,
e WLAN a 3D Disto,
(&=  Alusar por primera vez una conexion WLAN, primero debe elegir la
conexion USB y elegir de forma manual la conexion WLAN en el menu
de ajustes. Si no funciona, cambie el canal WLAN.

e continuar sin conexion, o bien
e conectar la unidad de control a PC.



12. Para trabajar con una conexion de cable al 3D Disto, conecte un cable USB y
pulse

@ Se recomienda conectar el cable USB antes de encender el 3D Disto,
pues de lo contrario, el instrumento ejecuta nuevamente el procedi-
miento de autonivelacién.

(=i No alargar el cable USB con un adaptador y usar solamente el cable
Leica Geosystems que se incluye en el estuche.

Para trabajar con WLAN pulse

Para transferir datos hacia o desde un PC pulse . Consultar "5.4.4 Trans-
ferencia de datos" para mas informacion.

(&>  Silas conexiones no funcionan, pulse Menu » Aparato » Conectar
3D Disto y active la conexion de forma manual, ya sea al PCo a la
unidad de control por WLAN o cable.

13. Se visualiza la siguiente pantalla para comprobar que la configuracién sea

correcta y la inclinacién del 3D Disto. Pulse para continuar.

3D Disto, Puesta en estacion del instrumento 61



3D Disto, Puesta en estacion del instrumento 62

(= Si la pantalla de gjustes indica que la inclinacién es > 3°, ajuste las patas
del tripode para nivelar el nivel esférico o mueva el 3D Disto a una posi-
cién mas adecuada y a una superficie plana. Espere a que se encienda

el LED de color verde y entonces pulse

14. Sino es posible nivelar
el 3D Disto, un
mensaje emergente le
solicitara desactivar el
sensor de inclinacion.
Si no lo necesita, pulse
OFF.Un  enlabarra
de estado le recordara
que el sensor de incli-
nacion esta apagado.

B mn ﬁﬂ



A Cuidado

Solo para usuarios experimentados:

Si el sensor de inclinacion esta apagado, el sistema no compensara la inclinacion del
3D Disto. Todos los resultados referidos a un plano fisicamente horizontal (por
ejemplo, la inclinacién, el desnivel, las distancias horizontales, angulos, areas o volu-
menes) quedaran referidos al plano horizontal inclinado de la unidad I3ser. Sélo la
distancia de enlace entre dos punto de medicién sera independiente de la configura-
cion del sensor de inclinacion.

Puede resultar de utilidad desactivar el sensor de inclinacién en caso de presentarse
vibraciones, por ejemplo, en emplazamientos de construccién o en entornos inesta-
bles o en movimiento, como a bordo de embarcaciones. Casi todas las mediciones se
pueden completar y los datos exportados se pueden "nivelar" posteriormente en un
programa CAD.

15. Se visualiza el area para graficos, lo cual indica que el sistema esta listo para
medir.
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5.2 Asistente

(= Esta disponible un asistente que guia al usuario a través de todas las tareas de medi-
cion por medio de mensajes emergentes ilustrados. Si no lo necesita, puede desac-
tivarlo en Menu » Ajustes » Asistente.

1 2

e
@

Lw N =




Asistente e iconos  Aunque se desactive el asistente, en la barra de estado se muestran iconos informa-
informativos tivos que indican el programa que se estda usando vy la accion que se solicita por parte

del usuario.

-,

Ejemplos* de iconos informativos:

lcono Descripcion

Medicién de altura activada

Midiendo el primer punto de “Primera linea"

Midiendo el segundo punto de “Primera linea"

Modo punto oculto: medir primer punto

Modo punto oculto: medir segundo punto

Modo punto oculto: punta calculada de la regla

*  No todos los iconos informativos se presentan en esta lista.
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5.3 Configuracion del equipo y menu Ajustes
equo E FProgeamas... Conectar 30 Diste
m"“’“ 9 Consl WLAN
Caleulador ;
Apasato.. Pantalls
Hegulncssn. m‘:ﬂ:ﬂm
e ::::u:uﬂumnlu
Cahbracion
Programss
informaticos...
M W T 1458

Todos los parametros de la pantalla de ajustes también se pueden modificar desde

el siguiente menu:

Elija Menu » Aparato.

e Conectar 3D Disto para conectarlo a través de WLAN, cable USB, o desconectar
la unidad de control.

e Canal WLAN para cambiar entre diferentes canales si la conexion no funciona.

e Conectar PC para permitir la transferencia de datos.

e Pantalla para cambiar la configuracién de la pantalla.



¢ Sensor de inclinacion para activar/desactivar el sensor de inclinacién.

(&=  Elija ON al trabajar en entornos adversos de construcciéon con muchos
golpes y vibraciones. Elija también ON (sensible).

e Proteccion contra robo para proteger el instrumento por medio de un PIN.

e Calibracion para comprobar y ajustar. Consultar "9 Comprobaciones y Ajustes”
para mas informacion.

e Programas para actualizar el software, para comprobar la version del software
en la unidad de control y en el 3D Disto o para introducir el cédigo de licencia del
software.
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Menu Ajustes

Pulse Menu » Ajustes,y se visualizaran las siguientes opciones:

FProgeamas... Coapturs da radio...
Admasestracion de
Asistenie..
wechinos
Calculador Unidades..
= Taxto de
= Bienvenida ..
Hegulacsen.., Fecha y hore...
Idioma...
Importas |

Espartar...

BT 005

e Captura de radio para definir el area alrededor de un punto o linea. Este para-
metro ofrece una lista de puntos que se encuentran muy cerca entre si para faci-
litar su seleccion.

¢ Asistente para activar/desactivar el asistente.

¢ Unidades para cambiar la configuracion de las unidades.

¢ Texto de bienvenida para introducir, por ejemplo, el nombre de la compafia.

e Fecha y hora para cambiar la configuracion de la fecha y hora.

¢ Idioma para elegir el idioma del programa.



¢ Importar/Exportar parametros para cambiar el formato y el separador de la
lista.

e Elinstrumento cuenta con una funcion para Restaurar.
Si elige la funciéon del menu Restaurar valores de fabrica y confirma la accion,
se restablecen los valores de fabrica en el equipo y se borran la pila de datos y
la memoria.

(= También se pierden todas las configuraciones personalizadas y los
valores guardados.
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5.4
5.4.1

Administrador de
archivos

Gestion de datos
General

El administrador de archivos gestiona todos los datos de los archivos de medicion,
fotografias, puntos de seguridad y la transferencia de datos.

Administracion de Archivos sy

110114_001
L)
-
|

=

Metita 110144_D0Y

v

B 20 - B W T 1543 _@J




Descripcion de las teclas

Tecla Descripcion Tecla Descripcion
m Cerrar carpeta/Adminis- o Visualizar el elemento
trador de archivos seleccionado. Queda inac-
tivo en el nivel de carpeta
del proyecto.
"J Crear una carpeta e intro- _f‘ Importar datos
ducir un nombre con un
maximo de 15 caracteres. El
nombre por defecto se
genera con la fechay el ID.
< Retroceder Exportar datos
> Avanzar Cambiar de nombre al
archivo o carpeta
Abrir un archivo o carpeta Eliminar un archivo o
seleccionada carpeta seleccionada
2 Alterna entre las barras de EE Ir al nivel superior de
7 |herramientas carpetas o cerrar el admi-
nistrador de archivos
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5.4.2

Descripcion

Administrador de archivos

Para iniciar, pulse Menu » Administrador de archivos.

(= En algunos programas, el Administrador de archivos se inicia automatica-
mente.

Cada archivo se visualiza con un icono individual para diferenciar el tipo de los
archivos de medicion:

Tecla Descripcion Tecla Descripcion
Archivos de medicién tipica Archivo abierto/archivo
temporal
Medicién de area @’iﬁ Archivo de escaneo de una

</ estancia

Medicién de volumen Archivo de proyector




5.4.3 Administracion de fotos y puntos de seguridad

Descripcion Al tomar una fotografia y guardar la medicion, se crea una carpeta para fotos y
puntos de seguridad.

(&=  Sidesea eliminar una carpeta que contenga puntos de seguridad, se
desplegara el mensaje Contiene puntos de seguridad! Borrar igual-
mente? Si/Cancelar.

Administracion de Archivos {ay

101021 001/

& & & & B

MINOZI00T  MIDIZI0Z  MBOMRADOT  MI01022002
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1z | . .z .
e Pulse E] para seleccionar la funciéon y pulse para abrir la carpeta.

e Pulse 4 / » para elegir una foto y pulse para abrir el archivo.
e Pulse <& para visualizar una foto.

e .. .
e Pulse U;‘ para eliminar la foto seleccionada o todas las fotos.

e Pulse EE para cerrar la galeria.




5.4.4 Transferencia de datos

(= Es posible usar otras memorias USB, pero Leica Geosystems recomienda usar memo-
rias USB industriales Leica, por lo que no se hace responsable por la pérdida de datos
o cualquier error que pudiera presentarse en caso de no usar una memoria USB
industria Leica.

Importar datos Aunque es posible importar archivos DXF para algunas aplicaciones es necesario
preparar los datos en el PC antes de importarlos. Sélo se pueden importar puntos y
no lineas. Los datos se pueden importar desde un PC o desde una memoria USB
conectada a la unidad de control.

(&=  Antes de importar los archivos DXF, elimine los datos innecesarios como
marcos, logotipos, coordenadas o flechas de orientacion.
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Cable USB
1. Para importar desde un PC, conecte la
unidad de control encendida y el PC
con un cable Micro-USB.

30 Disto 011

2. Pulse en la pantalla de ajustes para activar la conexién PC. La PC conec-

tada tendra el control completo de la unidad de control.

3. Si la conexién no funciona, acceda a Menu vy elija Conectar a PC.

4. Después de establecer la conexién, en la pantalla del PC aparece una ventana
emergente con la carpeta Importar.

5. Copie los archivos del PC a la carpeta Importar de Ia unidad de control y cierre
la ventana.

6. Desconecte la unidad de control seleccionando Desconectar Hardware en el PC
o pulsando sobre la ventana emergente de Ia unidad de control.

7. Abra el Administrador de archivos y pulse __f- Se presentara una lista de los

archivos DXF disponibles. Elija un archivo y pulse



Memoria USB
1. Para importar desde una memoria USB, conecte la memoria al PC y guarde los
archivos DXF en la carpeta Import de la memoria USB. Desconecte la memoria

USB del PC.

2. Conecte la memoria USB a la unidad de control.

3. En la pantalla de la unidad de control aparece la ventana Importar del almacén
de datos? Si/Cancelar.

4. Si elige Si: se abre el Administrador de archivos. Pulse j Elija un archivo y

pulse
5. Al terminar, desconecte la memoria USB.

Variaciones en el software 3D Disto Windows
1. Guarde el archivo DXF en la carpeta Import del directorio
Mis documentos\Leica Geosystems\3D Disto.

2. Abra el Administrador de archivos. Pulse j Elija un archivo y pulse
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Exportar datos La exportacion de datos se inicia en el Administrador de archivos.

Es posible exportar los siguientes formatos de datos:

CSV: Medicion. El separador de lista es ; (punto y coma).

TXT: Medicién. El separador de lista es un simbolo de tabulacion.
DXF: Dibujo

JPG: Fotos, imagenes individuales (*.)

. Para exportar archivos o carpetas, elija el nombre de una carpeta o archivo y

pulse [ #.

(= Para reducir el tiempo de exportacion, seleccione sélo los archivos
necesarios.

. Selleva a cabo la exportaciéon de datos y se pueden transferir al PC o a la memoria

USB conectada.



Cable USB
1. Abra el Administrador de archivos,

elija una carpeta o archivoy pulse __?
Conecte la unidad de control encen-
diday el PC por medio del cable Micro-
USB.

3D Disto 011

2. Pulse en la pantalla de ajustes para activar la conexion PC.

3. Si la conexién no funciona, acceda a Menu vy elija Conectar a PC.

4. Después de establecer la conexién, en la pantalla del PC aparece una ventana
emergente con la carpeta Exportar.

5. Copie los archivos al PC Yy cierre la ventana.

6. Desconecte la unidad de control seleccionando Desconectar Hardware en el PC
o pulsando sobre la ventana emergente de la unidad de control.
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Memoria USB

1. Para transferir a la memoria USB, conecte la
memoria USB a la unidad de control.

30 Disto 036 b

2. Abra el Administrador de archivos, elija una carpeta o archivo y pulse J
3. En la pantalla de la unidad de control aparece la ventana Exportar al almacén
de datos? Si/Cancelar.
4. Si elige Si: los datos exportados se transfieren a la memoria USB.
5. Al terminar, desconecte la memoria USB.
(= Si efecttia la exportacion en el Administrador de archivos y después
conecta la memoria USB, no se copiara dato alguno a la memoria USB
a menos que repita la funcién de exportacion.

Variaciones en el software 3D Disto Windows

1. Abra el Administrador de archivos, elija un archivo y pulse J

2. Los datos exportados se transfieren a la carpeta Export del directorio
Mis documentos\Leica Geosystems\3D Disto de su PC.




5.5 Calculadora

Uso de la 1. En la ventana de resul-

calculadora tados, puntee sobre el
resultado necesario
para trabajar con este
valor.

— zmfe]_..
) (7)(0)(0] (1))
] +]5)6] 7))
) [12)3) E))
) 00 B0
Cancelar

@B o
ey W 1o

2. También puede pulsar sobre Menu » Calculadora.

2 ANNm = ﬁ
ﬁ;:;u Calculador:
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3. Aparece una ventana emergente con el siguiente g [catcutador:

teclado: .
. ] ofe]
Ml: _?‘ sJ_sJ _rJuxJ
] [4]05]0s] (°]]
v 1] 2)3]) -] ]
Me| [ 0]l ] +]=]
“ 4 4

4. La funcion de memoria permite sumar o restar los resultados de areas, volime-
nes u otros.

¢ Pulse MC para borrar la memoria.

¢ Pulse MR para usar un valor guardado en la memoria.

¢ Pulse M- para restar el valor visualizado del valor en la memoria.

¢ Pulse M+ para sumar el valor visualizado al valor en la memoria.

(= Para guardar un valor determinado en la memoria: Pulse MC para borrar

la memoria, introduzca el valor y pulse M+. Para guardar el valor como
un valor negativo, pulse M-.

5. Pulse Cancelar para cerrar la ventana.

(= Los calculos no se guardaran en el archivo de medicion en curso después de cerrar la
ventana.




Descripcion

Manejo

Mediciones

El 3D Disto es una combinacion de un distanciometro laser preciso (LDM) y un codi-
ficador de angulos. Al visar un objeto con el rayo laser rojo visible es posible medir la
distancia que existe entre el 3D Disto y el punto visado, asi como los angulos hori-
zontal y vertical hacia dicho punto. Las mediciones se usan para establecer la relacion
entre diferentes puntos visados, como las distancias horizontales, las distancias de
enlace, los desniveles para determinar, por ejemplo, las dimensiones de una estancia,
los angulos de un muro a otro, areas, volimenes, puntos aplomados y otras propie-
dades.

Con el 3D Disto es posible medir y visar puntos aun en condiciones adversas, como
puede ser en distancias largas, hacia puntos de dificil acceso o en condiciones de gran
iluminacion. Un sensor de inclinacién integrado asegura que las mediciones estén
referidas al plano horizontal verdadero o a la linea de plomada definida por la fuerza
de gravedad.

3D Disto, Manejo
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6.2

Descripcion

Buscador de objetivo

El 3D Disto tiene una camara incorporada, a la cual se accede mediante @ y se

visualiza la imagen que capta la camara directamente en la pantalla de la unidad de
control. El reticulo en la imagen del buscador de objetivo permite apuntar de forma
precisa y efectuar mediciones, aun si el rayo laser no es visible, por ejemplo, al
trabajar en largas distancias o en condiciones de gran luminosidad. El zoom incorpo-
rado permite aumentar la imagen hasta ocho veces su tamafio original, lo cual resulta
de utilidad al medir superficies con gran detalle bajo la luz solar.

Ejemplo de una pantalla del buscador de objetivo y de una barra de herramientas:

Buscador de objetivo {5y m
@ |
|

S|

148.562° + B.72%) S




Uso del buscador 1. Pulse -@ para iniciar el buscador de objetivo. Una segunda pulsacion de la tecla
de objetivo, paso a

paso activa el modo de bloqueo y una tercera pulsacion lo desbloquea y cierra el

buscador de objetivo.
(&>  Elmodo de blogueo se indica con un simbolo de candado.

2. Visar un punto: Existen diferentes opciones para visar un punto de medicién:
¢ Pulse las teclas de desplazamiento en la pantalla para apuntar, manténgala
pulsada para efectuar giros rapidos del 3D Disto y puntéela brevemente para
efectuar giros individuales.
¢ Puntear y medir objetivo: puntear sobre una posicion en la pantalla. El punto
|aser gira automaticamente hacia este punto.

* Apuntar con joystick: se Buscador de objetivo
activa al puntear durante
mas tiempo sobre el centro
del reticulo. Se visualizara un
punto rojo sobre el centro.
Deslice el lapiz sobre la
pantalla para girar el
3D Disto en esta direccion
en tiempo real hasta que
aparezca una flecha roja.
Cuanto mas larga sea la
flecha, mayor sera la velo-
cidad de giro del 3D Disto.

EEEL e 1BHDNY L
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. Pulse Q o] Q para acercar y alejar la vista. Existen cuatro niveles de aumento.

El nivel de aumento del momento se muestra en la barra de estado.

e . . .
. Pulse X2 para ajustar el brillo de la camara.

. Pulse :3%: para visualizar/ocultar todos los puntos de medicién. Siempre se visua-

lizara el ultimo punto medido.

. Pulse y para medir puntos ocultos. Para medir puntos desplazados, coloque la

punta de Ia regla sobre el punto oculto.
* Apunte con el punto laser sobre la marca en el extremo opuesto de la regla.

(=i A partir de este punto no debe mover la regla.

¢ Pulse @

¢ Apunte hacia la segunda marca.

e Pulse @

¢ Una ventana emergente con un confirma la medicion correcta.

. Pulse (@] para tomar fotografias para documentar el trabajo. Las fotos se

guardan con nombre, Id de punto, fecha y hora.



8. Al trabajar en condiciones de poca iluminacion, pulse ;%: para cambiar la imagen
del buscador de objetivo al modo de negativo. Los bordes y esquinas quedaran
resaltados en color negro. Esta funcién solo esta disponible en la version para
Microsoft Windows.

9. Pulse ‘g’ para elegir entre diferentes comandos de giro:

Girar 90° derecha

Girar 90° izquierda

Girar ?°: Introduzca el angulo horizontal con el cual debe girar el 3D Disto.
Horizonte: 3D Disto se mueve a la posicion de 0% inclinacién/horizontal.
Aplomar arriba: Esta opcion se puede usar para aplomar un punto desde arriba
colocando el 3D Disto exactamente sobre el punto. Sélo dibuje una cruz sobre
el suelo. Aseglrese de que las lineas de la cruz sean completamente perpen-
diculares entre siy lo suficientemente largas para visualizarlas al estacionar el
instrumento por arriba de la marca. Use las marcas de 90° del 3D Disto para
centrarlo.

Tenga en cuenta que existen desviaciones verticales y horizontales en los movi-
mientos. No use los comandos de giro para efectuar replanteos o alineaciones
en su lugar, utilice las herramientas de la caja de herramientas.
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6.3

Descripcion

Mediciones, paso a
paso

Mediciones

El programa Medir permite determinar distancias horizontales, distancias de enlace,
desniveles, alturas, angulos, areas, volumenes, inclinaciones o el perimetro de puntos
en interiores y exteriores en edificios y en emplazamientos de construccién.




Para medir por ejemplo, las dimensiones de una estancia, debe efectuar el siguiente

procedimiento:
1. Inicie el sistema tal como se explica en el apartado "5.1 Primeros pasos".

2. Sevisualiza la siguiente
pantalla:

3. Para visar el primer punto (por ejemplo, una esquina), pulse @ y use las teclas

de desplazamiento u otro método tal como se explica en el apartado
"6.2 Buscador de objetivo" para mover el punto laser a la posicion de interés.

(Z~ Alapuntar, aseglrese de que el rayo ldser no se corte en las esquinas o
en los bordes de la estancia. De lo contrario, puede obtener mediciones

incorrectas.

89
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(&= Siel punto laser se convierte en una linea debido a que el punto visado forma
un angulo agudo con un muro, el sistema mide con el centro de la linea.

(&= Se pueden presentar errores de medicién al medir hacia liquidos claros
(como el agua) o hacia vidrios libres de polvo, espuma de poliestireno o
superficies similares semipermeables. El tiempo de medicion se puede
incrementar al medir hacia superficies no reflectantes y obscuras.

4. Pulse @ para medir. El punto de medicion se visualiza en el area de graficos.

(&= La posicién del simbolo del 3D Disto en el &rea de graficos cambia con
relacion al punto de medicion. El primer punto de medicion se visualiza
siempre en el lado izquierdo del area de graficos.

2400m < IR

5. Vise el segundo punto
y siga el mismo proce-

dimiento descrito en +

i |
los pasos 3. al 4. Se i
visualiza una linea del =
primer al segundo
punto de medicion.

odd

s | - AL ﬁﬂ




6. Después de medir el
tercer punto, aparece
una "linea de cierre"
propuesta entre el
primer y el Ultimo
punto medido. La linea
seleccionada siempre
queda resaltada como
una linea mas gruesa y
con una flecha en
direccion de la medi-
cion.

2506m < TN

' +

4d

Lsm | A $=T8LE ] Eﬂﬂ

7. Para medir mas puntos, siga el procedimiento descrito o use = para
cerrar/terminar el poligono.
(= En situaciones especiales, la linea propuesta no estara disponible. Los
poligonos también se pueden cerrar y obtener resultados dibujando
una linea con el I3piz entre los dos puntos que seran conectados.
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2417 < TS

8. Para medir la altura de
la estancia, seleccione
un punto del piso en el
area de graficos.
Después apunte y mida
la esquina del techo
que se encuentra sobre
él.

oqd

5,98, 0 Eﬂ 1

(= Observe que el grafico muestra una vista de punto proyectado. Los
puntos de medicion del piso y del techo pueden quedar empalmados.
Use ««4 0 p»= para seleccionar puntos y obtener el resultado de la
altura.

9. Siga el procedimiento antes descrito para medir las dimensiones del techo.
10. Pulse ¥ para deshacer el ultimo comando.
11. Pulse ™ para rehacer el tltimo comando.

12. Pulse s¢4 O ppe y \fg para eliminar las mediciones y los resultados.



13. Pulse m para elegir entre guardar, guardar como, limpiar la pantalla o
cancelar.
(&=  Serecomienda organizar las mediciones en diferentes carpetas para

que en cada una de ellas se mantenga la cantidad de datos en un limite
razonable, tanto para trabajar como para su posterior exportacion.
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6.4

Seleccion de
elementos

Dibujo de lineas
entre puntos
arbitrarios

Pantalla tactil en el area de graficos

Puede seleccionar cualquier elemento con la punta del dedo o usando el lapiz. Los
poligonos que contienen lineas sumadas o restadas no se pueden seleccionar con un
toque directo.

Esta funcion se usa para calcular resultados, mas no para dibujar una linea.

La tecla = de la barra de herramientas solo acepta una linea propuesta por el
sistema. Estas lineas propuestas siempre estan conectadas al ultimo punto de medi-
cion.

Con la funcién Dibujo de linea entre puntos arbitrarios es posible conectar dos
puntos que no fueron medidos en secuencia.



)

N

30 Disto 047

1. Seleccione el punto.

.
|
)

2. Mantenga el dedo o el

lapiz sobre la pantallay
deslicelo al punto de
interés.

]
h

3. Retire el dedo o el lapiz

cuando la linea
punteada cambie auna
linea continua. Los
resultados entre
ambos puntos se
visualizan en la
ventana de resultados.
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6.5

&

Adicion y
sustraccion
después de la
medicion, paso a
paso

Adicion y sustraccion

Durante y después de la medicion es posible agregar o sustraer elementos seleccio-
nados.

Se pueden agregar los siguientes valores:

* Distancias horizontales

* Distancias de enlace

Los resultados de area y volumen se pueden agregar o sustraer usando la funcién de
memoria en la calculadora.

1. Seleccione un elemento con el dedo, el Iapiz 0 con s«4 / pps.

2. Pulse 4 o = para agregar o sustraer. El simbolo correspondiente aparece en
la barra de estado. La primera linea o area seleccionada queda resaltada con un
simbolo de vifieta negra.

3. Seleccione el siguiente elemento y pulse 4 o = para agregar/sustraer nueva-

mente o = para cerrar la adicion y/o finalizar la funcion de adicion/sustraccion.



4. Los elementos agre-
gados/sustraidos se
indican con unicono &
o=,

5. La suma se visualiza en
la ventana de resul-

2556 < IS

_.__...4-"“‘"I 4

tados.
o4
[ 2 2]
|
Sim | @ !'g—,i%m:m_mﬂlj
Adicion y 1. Pulse @ , vise y mida los dos primeros puntos con @
sustraccion _ )
durante la (&>  Debe medir dos puntos antes de activar 4~ o = pues de otra forma
medicion, paso a no se podran agregar ni sustraer puntos.
paso 2. En el drea de graficos se visualizaran dos puntos con una conexion de linea.

3. Pulse 4 o = para agregar o sustraer. El simbolo correspondiente aparece en
la barra de estado. La primera linea seleccionada queda resaltada con un simbolo
de vifieta negra.
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. Pulse @ , vise para medir otro punto. Pulse @

. Pulse 4 o = para agregar/sustraer la siguiente distancia (linea) o para conti-

nuar midiendo si desea omitir una distancia de punto de la adicion/sustraccion.

. Contintie hasta que desee cerrar la suma y/o finalizar la funcién de

adicion/sustraccion. Pulse entonces =.




6.6 Calculos de area y volumen

Descripcion El 3D Disto también se puede usar para determinar areas y volimenes, los cuales se
pueden calcular durante o después de la medicién.

1. Pulse [{A y seleccione & .

2. Una ventana emer-
gente presenta las
opciones superficie
horizontal/volumen,
superficie incli-
nada/volumen, o
cerrar el programa. Se
conserva el contenido

7.894m = LT
e E

z El

del area de graficos .
pero la barra de herra-
mientas cambia.
e | O i 2
(= Cada area se puede gestionar tanto en el programa Superficie horizontal como en

el programa Superficie inclinada.
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6.6.1 Superficies/volumenes horizontales

Calculo durante la 1. Elija seleccionar punto de partida en el area de graficos o abrir el buscador de
medicion, paso a objetivo si el area de graficos esta vacia.

paso

2. Vise y mida un punto con @ El buscador de objetivo se cierra y se visualiza

un punto en el grafico.

3. Pulse @ y mida el siguiente punto con @

4. Pulse E para definir la linea como parte de la superficie. Continde con la medi-

cién y la seleccion de lineas. Puede cerrar el poligono pulsando |=]I La superficie
quedara resaltada en color gris.

5. Aparece una ventana emergente para elegir entre diferentes opciones para
definir la altura: Introducir altura para volumen, Medir altura, Cancelar.

6. Medir altura:

Se abre el buscador de objetivo, vise y mida un punto sobre el piso con @

seguido por un punto en el techo. La altura se visualiza en la ventana de resul-
tados.

(= Puede medir los puntos en cualquier parte del piso o del techo.



O bien:

7. Introducir altura:
El valor por defecto es de 0.000 m. Introduzca un valor y pulse OK o Cancelar.
O bien:

8. Cancelar: el resultado es una superficie.

9. Para cambiar la altura o para calcular el volumen con una superficie seleccionada,
pulse vy siga el procedimiento descrito en los pasos 3. al 4.

Calculo después de 1. Seleccione la linea que se agregard y pulse E
la medicion, paso a

paso 2. Siga el mismo procedimiento para todas las lineas y pulse El

3. Para cdlculo de volimenes siga el procedimiento descrito en los pasos del 5. al
9., pagina 100.

4. Cierre el programa pulsando EE

3D Disto, Manejo 101



3D Disto, Manejo 102

6.6.2 Superficies inclinadas

Descripcion e Esta opcion ofrece la misma funcién que el programa Superficie horizontal, pero
los resultados son diferentes.
¢ Laventana de resultados muestra la superficie inclinada, las distancias de enlace,
el perimetro inclinado vy la inclinacién del plano.
e Una flecha en la superficie inclinada indica la direccion de la pendiente.

(= En las superficies inclinadas también es posible calcular volimenes.




7.1

Descripcion

Programas de aplicacion

Informacion General

Existe una gran variedad de programas de aplicacion disponibles disefiados para dife-
rentes tareas de construccion y para facilitar el trabajo diario.

Herramientas:

Programa protegido por licencia, el cual contiene una caja de herramientas que
permite efectuar una medicion inteligente, asi como herramientas para replanteo
y una rutina de localizacion para comprobar y reubicar facilmente la posicién del
3D Disto.

Barrido de la estancia:

Ofrece elementos practicos para medir las dimensiones de una estancia, muros,
ventanas, escaleras y otros detalles con una altura de referencia, ya sea de forma
manual o automatica.

Proyector:

Permite efectuar el disefio de cuadriculas y otros disefios sobre el piso, el techo
o los muros.
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7.2

General

Caja de herramientas

Ademas de las aplicaciones tipicas, este programa presenta las siguientes funciones:

*  Aplomar Caja de herramientas {5y m

e Apuntar rapido
. e .l

e Marcar mediciones :
1

e Altura indirecta B
e Paralela ﬁ
- J

|
tea % o ({7

Las aplicaciones de la Caja de herramientas ofrecen herramientas rapidas, precisas y
faciles de usar para aplomar, marcar, calcular distancias y lineas paralelas. Después
de efectuar una tarea de replanteo, es necesario reiniciar la herramienta respectiva.
Una ventana emergente ofrece la posibilidad de continuar con la misma referencia o
medir una nueva. Los datos no se guardan y no es posible importarlos ni exportarlos.
En estas aplicaciones no es posible usar la funcion de Control remoto.




7.2.1 Aplomar

Descripcion Esta funcion permite aplomar cualquier punto hacia arriba o hacia abajo sin necesidad
de estacionar el equipo sobre él.

Esta herramienta puede ser de gran utilidad para la instalacién de muros en seco.

30 Disto 038
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Aplomar, paso a
paso

1.
. Se abre un area de graficos vacia. Los pogramas en ejecucion contintian abiertos

Iniciar el programa en Menu » Programas » Caja de herramientas.

en segundo plano.

. En la barra de herramientas pulse :I
. Se abre el buscador de objetivo. Vise y mida el punto que sera aplomado.

Pulse

. El buscador de objetivo contintia abierto. Vise aproximadamente el aplomado

esperado y pulse

. Si el aplomado se detecta, el laser se ilumina de forma intermitente para indicar
la posicion exacta.

(=i Consultar "8 Mensajes de error" para mayor informacion acerca de los
posibles mensajes de error.

. Pulse m para cerrar la Caja de herramientas.




7.2.2 Apuntar rapido

Descripcion Esta funcion permite replantear un punto con relaciéon a un punto de referencia en
superficies verticales.

Esta herramienta puede ser de gran utilidad para instalar luces o fotografias de forma
equidistante sobre muros.

0.500m
2.000m

3D Disto_039

(= Use esta funcién solo sobre superficies verticales, pues en superficies inclinadas la
posicion del replanteo no sera la correcta.
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Apuntar rapido,
paso a paso

N W N

. Iniciar el programa en Mend » Programas » Caja de herramientas.
. Los programas en ejecucion contintan abiertos en segundo plano.

. En la barra de herramientas pulse 5.
. Se abre el buscador de objetivo. Vise y mida el punto de referencia sobre el muro.

Pulse @

. Aparece una ventana emergente para introducir el valor de la distancia izquierda

o derecha al punto de referencia. Para girarlo a la izquierda, introduzca un valor
negativo. Pulse OK para confirmar el valor.

(&>  Introduzca O para replantear puntos tnicamente con desplazamientos
verticales respecto al punto de referencia.

. El punto laser se ilumina de forma intermitente para indicar la posicion exacta.

Aparece una ventana emergente para introducir el valor vertical (= distancia
sobre/debajo del punto de replanteo). Valor por defecto = 0. Para girarlo hacia
abajo, introduzca un valor negativo. Pulse OK para confirmar el valor.

(&=  Consultar "8 Mensajes de error" para mayor informacién acerca de los
posibles mensajes de error.

. El 3D Disto gira y replantea la posicion correcta.

8. El punto laser se ilumina de forma intermitente para indicar la posicion exacta.

. Pulse m para cerrar la Caja de herramientas.




7.2.3 Nivel

Descripcion Esta funcion permite mantener el punto laser en el mismo nivel después de girar hori-
zontalmente el 3D Disto.

Esta herramienta puede ser de gran utilidad para la instalacion de techos suspen-
didos o para instalar fotografias a la misma altura sobre muros.

- N
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Nivel, paso a paso

1.
. Los programas en ejecucion contintan abiertos en segundo plano.

N W N

Iniciar el programa en Menu » Programas » Caja de herramientas.

. En la barra de herramientas pulse 1 .
. Se abre el buscador de objetivo. Vise y mida la altura de referencia sobre el muro.

Pulse @

. El buscador de objetivo contintia abierto. Vise aproximadamente el punto de

replanteo y pulse @ El punto laser se ilumina de forma intermitente para

indicar la posicién exacta de la altura.

(&=  Consultar "8 Mensajes de error" para mayor informacién acerca de los
posibles mensajes de error.

. Pulse m para cerrar la Caja de herramientas.




7.2.4 Marcar mediciones

Descripcion Esta funcion se refiere a una marca de metro o una altura de referencia y permite
replantear cualquier altura deseada.

Esta herramienta puede ser de gran utilidad para indicar una marca de metro en
diversos lugares de una estancia o para replantear alturas en diversos niveles de
edificios.

~

el
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Marcar mediciones,
paso a paso

1.
. Los programas en ejecucion contintan abiertos en segundo plano.

N W N

Iniciar el programa en Menu » Programas » Caja de herramientas.

. -
. En la barra de herramientas pulse - .
. Aparece una ventana emergente para introducir la altura y medir la altura de

referencia.

. Se abre el buscador de objetivo. Vise y mida el punto de referencia sobre el muro.

Pulse @

. Aparece una ventana emergente para introducir una altura absoluta que sera

replanteada.

. Se abre el buscador de objetivo. Vise aproximadamente cerca de la altura abso-

luta esperada sobre el muro. Pulse @

. El punto laser se ilumina de forma intermitente para indicar la posicién exacta de

la altura absoluta.

(=i Consultar "8 Mensajes de error" para mayor informacion acerca de los
posibles mensajes de error.

. Pulse m para cerrar la Caja de herramientas.




7.2.5 Altura indirecta

Descripcion Esta funcion permite determinar la altura de un punto visado que no se puede medir
directamente.

Esta herramienta puede ser de gran utilidad para medir la altura de arboles o lineas
de conduccion eléctrica.

3D Disto 035
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Altura indirecta,
paso a paso

1.

2.
3.

Iniciar el programa en Menu » Programas » Caja de herramientas.
En la barra de herramientas pulse ufl
Se abre el buscador de objetivo. Vise y mida un punto de referencia a la misma
distancia horizontal que el punto que desearia medir indirectamente.
(&=  Después de medir el punto de referencia, no mueva demasiado el

3D Disto horizontalmente, ya que el resultado sera incorrecto.

. El buscador de objetivo permanece abierto y se visualiza el punto de medicion.

. Vise lo mas preciso posible el punto que desearia medir indirectamente. Se visua-
liza el desnivel respecto al punto de referencia y su valor se actualiza en tiempo
real en la ventana de resultados.

. Para finalizar el programa, cierre el buscador de objetivo.




7.2.6 Paralela

Descripcion La funcion Paralela permite replantear lineas paralelas a una linea de referencia
sobre superficies niveladas, como muros o pisos.

Esta herramienta puede ser de gran utilidad para alinear azulejos o perfiles de muros
en seco.
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Paralela, paso a
paso

1
2

3.

. Iniciar el programa en Mend » Programas » Caja de herramientas.

. En la barra de herramientas pulse | ||.

Se abre el buscador de objetivo. Vise y mida el punto de inicio y el punto final de
la linea de referencia.

(= El punto final sera el punto superior en el grafico.

. Aparece una ventana emergente para introducir la distancia paralela hacia la
izquierda o derecha de la linea de referencia. Pulse OK para confirmar el valor.
. Se abre el buscador de objetivo para visar aproximadamente el punto de

replanteo. Pulse @ El punto laser se ilumina de forma intermitente para
indicar la posicidon exacta sobre la paralela.

. Pulse m para cerrar la Caja de herramientas.




7.3 Localizacion

Descripcion La funcion Localizacion determina la posicion del 3D Disto en un sistema de coor-
denadas definido previamente o la geometria de una estancia. El usuario coloca los
puntos de seguridad, los cuales facilitan el procedimiento del posicionamiento.

Asegurar Si desea continuar una medicidon en la misma estancia en un momento posterior y

localizacion, pasoa asegurar la posicion actual del 3D Disto, asi como la geometria de la medicién, puede

paso medir y guardar puntos de seguridad.

(=i Debe medir dos puntos antes de guardar los puntos de seguridad.

1. Etiquetey fije de tres a cinco senales
de punteria autoadheribles sobre los
muros, el techo o el piso en toda el
area de trabajo. Aseglrese de que
las senales de punteria estén

completamente extendidas.

4

148l

o
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(= En vez de sefales de punteria puede usar cualquier otro punto que esté
bien fijo: dibuje una cruz sobre el muro o cuelgue de un clavo la regla
para puntos desplazados y use una de sus marcas.

2. Pulse Menu » Programas » Localizacion » Asegurar localizacion.
3. Se abre el buscador de objetivo. Vise las sefnales de punteria con la mayor preci-

sién posible y pulse @ para efectuar la medicién.

4. El 3D Disto toma una fotografia y la guarda con sus coordenadas, etiquetandola
con un ID y la fecha.

5. Aparece el mensaje Medir mas puntos de seguridad? Si/No.

6. Continlie con el procedimiento y mida por lo menos tres puntos de seguridad.
Después de guardar un minimo de tres puntos, puede cerrar el programa al elegir
la opcion No en el mensaje antes mencionado.

(=i Puede agregar mas puntos de seguridad en cualquier momento.

(&=  Aseglrese de medir correctamente suficientes puntos de seguridad en
toda el area de trabajo. En caso de que alguno se perdiera, deben quedar
por lo menos tres puntos para lograr una reubicacion correcta.




Reubicacion, paso  Esta funcion permite ubicar nuevamente el 3D Disto en un sistema de coordenadas
a paso definido previamente, establecido mediante el procedimiento de Asegurar localiza-
cion para, por ejemplo, terminar una medicion previa.

(= Use una posicién 3D Disto que permita la medicion de por lo menos tres
puntos de seguridad que cubran toda el drea de trabajo.

1. Pulse Menu » Programas » Localizacion » Reubicacion.

2. Una ventana emergente solicita definir la tolerancia. | ITolerancia:
Pulse OK para confirmar el valor.
(= Una tolerancia menor incrementa la preci- T
sion de las mediciones y requiere tener | | ¢
visibilidad y apuntar con precision hacia los R
puntos de seguridad.
0K | Cancelar J

3. Sino existen puntos de seguridad en la memoria, aparece el mensaje No existen
suficientes puntos de seguridad en la memoria.

(= Si no existen puntos de seguridad disponibles pero su medicion debe
coincidir con la geometria de una medicién previa, basta con que inicie
su medicion usando los mismos puntos de la linea base, los cuales son
los dos primeros puntos de una medicion.
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4.

Si existen puntos de seguridad Select Secure Point:

disponibles, se abre una carpeta. SecurePuints/100812_SP_0001

Elija un punto de seguridad pulsando

4 / » o punteando sobre la E ﬂ n
1313&_5? 002 5P 1003 5P

03 0008
. = <

o=

pantalla. Pulse <& para ampliar la
vista.

V]

5. Pulse para confirmar el punto.

. Se abre el buscador de objetivo. Apunte con la mayor precision posible hacia la

sefial de punteria que aparece en la fotografia y pulse @

. En caso de visar correctamente, aparece el mensaje Medir siguiente punto de

seguridad? Si/Cancelar.

. Si elige Si: Se abre una carpeta para elegir el siguiente punto de seguridad. Siga

el procedimiento descrito en los pasos 4. al 7. para el 2° y 3° punto.

(= Si los dos primeros puntos de seguridad se midieron correctamente, el
3D Disto gira aproximadamente hacia el siguiente punto de seguridad
seleccionado. Solo apunte con precisién y pulse



9. Después de medir correctamente tres puntos, aparece el mensaje OK. Medir

mas puntos de seguridad? Si/No/Cancelar.

10. Pulse Si para continuar y seguir el procedimiento descrito en los pasos 4. al 7.

11. Pulse No para finalizar. Aparece el mensaje, 3D Disto desplazamiento ok;
Posicion: XXXm; Altura: XXXm; OK/Cancelar. Acepte con OK o Cancelar para
medir mas puntos.

12. Si la reubicacién no se efectud correctamente, aparece el mensaje Fuera de
tolerancia! Medir mas puntos de seguridad? Si/No/Cancelar. Siga el proce-
dimiento descrito en los pasos 4. al 11.

13. Pulse m para cerrar el programa.

Comprobar Si el 3D Disto se movi6 accidentalmente, por ejemplo, si fue golpeado, la geometria
localizacion, pasoa de los puntos medidos no coincidira con aquella de los puntos medidos previamente.
paso Inicie una Revisién de la ubicacion para confirmar la precision/geometria actual.

1. Para iniciar una Revision de la ubicacién, pulse Mena » Programas » Localiza-
cion » Revision de la ubicacion.
(&=  No serd posible efectuar una Revisién de la ubicacion si no existen
puntos de seguridad en la memoria.
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2. Siexisten puntos de seguridad disponibles, elija Puntos de seguridad y pulse

El 3D Disto apuntara automaticamente hacia el punto de seguridad. Compruebe
la posicion del punto Iaser con la sefial de punteria. Efecttie el mismo procedi-
miento para comprobar puntos posteriores.

3. Pulse ﬁg para cerrar la funciéon de Punto de seguridad y su galeria de fotos.

(= Si el punto laser no apunta hacia el centro de la sefial de punteria, se
recomienda efectuar el procedimiento de reubicacion.

(= Todas las aplicaciones de la Localizacion se pueden cancelar pulsando m




7.4 Escaneo de una estancia

General Este programa permite medir las dimensiones de estancias, incluso sus detalles. Para
efectuar estas mediciones, estan disponibles diversas funciones:
e Altura de referencia
e Barrido automatico del perfil de la estancia
¢ Medicién de punto individual (posicién y altura)
e Exportacion de coordenadas
e Herramienta Unfold para cambiar entre la vista de perspectiva y medicién
e Auto shapes: Herramienta de circulo y rectangulo
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Resulta ideal para la medicion de estancias sin esquinas con angulos rectos o con
muros curvos, puntos inaccesibles, pendientes o superficies y para medir Ia posi-
cién de detalles como tomas de corriente o tuberias.

5 +1.000m

3D Disto_040
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[

& *+1.000m




7.4.1 Medicion manual

Medicion manual, 1. Pulse Menu » Programas » Escaneo de estancia.
paso a paso

2. Aparece una ventana emergente para introducir y medir la g
altura de referencia. Introduzca el valor y pulse OK. h

educii relerenca de
y medir [m]:

'?:_sJ_sJ.cJ
4l]l5] 8]

—t —J
1)2]3]
A | J
0K J‘ Gancelar
3. Se abre el buscador de objetivo. Apunte hacia la altura de referencia* y

pulse @

Excepto al continuar mediciones existentes, por ejemplo durante la reubicacién,
en la cual se omite la altura de referencia.
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PRIV Busqueda de Habitacion {5 | {5y

odd

»w

we | o e oo 1| 1)

5. Para mediciones posteriores, siga los pasos que se indican en el apartado "6.3
Mediciones".

4. La altura de refe-
rencia se visualiza
en el area de
graficos.

Observe que la barra de herramientas se modifica: [37 para funciones de
escaneo, c@ para cambiar entre la vista de proyeccion vy la vista de superficie,

|=_I para cerrar el poligono y '-Xg’ para eliminar lineas entre puntos.

(=i A diferencia del modo tipico de medicion, se pueden medir y eliminar los
puntos individuales sin conexiones de linea.




7.4.2 Modo Unfold

La funcion Escaneo de estancia permite cambiar la vista del drea de graficos del
modo de proyeccion al modo de superficie. Esta opcién se activa al seleccionar una

linea.

Descripcion

Modo Unfold, paso 1. Seleccione una linea horizontal entre dos puntos.

a paso
p 2. Pulse C@ El &rea de RLENWT  Busqueda de Habitacion  {oy

graficos cambia de e
vista de proyecciéon a L] J
vista de superficie. ﬂ |

B

odd

w il '
o+ 01.000m

15m AN LARLEE @ 3

3. Se visualizan todos los puntos medidos en el plano vertical.
4. Para medir detalles o dimensiones de los muros, siga los pasos indicados en el
apartado "6.3 Mediciones".
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5. Al finalizar las mediciones, cambie a la vista de proyeccién pulsando nuevamente
J7 para desbloquear.

(= También es posible aplicar el modo Unfold a una linea de escaneo generada automa-
ticamente.




7.4.3 Auto Shapes

Herramienta La funcion principal de la herramienta Circulo consiste en dibujar un circulo sobre

Circulo puntos, como tomas de corriente u orificios.

1. Vise y mida un punto y active la funcion Circulo tocando BEE | ntroducir digmetra fmi:
prolongadamente sobre un punto en el area de graficos. |
Aparece una ventana emergente con el mensaje Introducir J
diametro. OK/Cancelar.

(7 )¢ (8] c]
4)5] 8]
R [ | S—— )
1| z]fa]
ik ur| I..J

0K | Cancelas
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0.652m = EETENTEIEREEERTIE

2. Introduzca el valor y
pulse OK. Se dibuja un
circulo alrededor del
punto seleccionado.

3. Para eliminar el circulo, introduzca un valor de O para el didametro o pulse @
4. La ventana de resultados contiene el valor del radio, la circunferencia y el tamafio
del circulo.




Herramienta Esta herramienta sélo funciona al cambiar la perspectiva al modo de superficie y
Rectangulo permite efectuar la medicién de una diagonal y generar un rectadngulo, por ejemplo
para medir ventanas.

1. Pulse C@ para cambiar la perspectiva a la vista de superficie.

2. Mide el 1*"y el 2° punto de la diagonal de un rectangulo, por ejemplo de una
ventana, y active la herramienta Rectangulo pulsando prolongadamente sobre la
linea. Aparece una ventana emergente con el texto Cambiar linea a rectan-

gulo? Si/No.
UGEYIME R Busqueda de Habitacion {5

3. La diagonal se trans-
forma en unrectangulo
nivelado.

= - e .
B W T 1718 & '
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7.4.4

Descripcion

Escaneo de
estancia,
Inicio, paso a paso

Barrido automatico del perfil de la estancia

Esta herramienta efectla mediciones automaticas horizontales o verticales en cual-
quier superficie.

1.

Pulse Menu » Programas » Escaneo de estancia.

2. Aparece una ventana emergente para introducir y medir la altura de referencia.

. Aparece una ventana emergente para seleccionar un |==

Introduzca el valor y pulse OK.

. Se abre el buscador de objetivo. Apunte hacia la altura de referencia* y

pulse @

. Pulse [5if para iniciar el barrido.

Elejir:

FOH B

Excepto al continuar mediciones existentes, por ejemplo durante la Reubicacion,
en la cual se omite la altura de referencia.

barrido horizontal o vertical.




Escaneo de
estancia,
horizontal, paso a
paso

2. Aparece una ventana emergente para definir ==

. Aparece una ventana emergente para definir Ia distancia de ..

. Se abre el buscador de objetivo para visar y medir un punto de inicio.

Flejir:
la direccion del barrido derecha/desde ... a/ . . _
izquierda. Derecha para un barrido de 360° |

en sentido directo, entre un intervalo defi- )};( R jj EE
nido; izquierda para un barrido de 360° en - o o o B

sentido inverso. Para continuar, elija una de
estas opciones.

. Si elige desde ... a se abre el buscador de objetivo para medir el escaneo del

punto final. Pulse @

Distancia de punins:
puntos de la medicién.
Elija un intervalo y pulse OK.

Gem

0K Cancelat

(Z—  Paraobtener mejores resultados del escaneo, no elija intervalos peque-
fos en distancias largas.
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5. Pulsar OK. Inicia el

barrido. La barra de
herramientas se modi-
fica.

. Pulse Il para cambiar
la distancia de puntos,
para omitir el resto del
barrido, para continuar
con el barrido o para
cancelar el barrido.

. Pulse <& para omitir el
barrido de un punto
que no sea necesario o
que cause problemas.

= 0.00dm




8. Si el barrido fina-
liza, aparece una
ventana con el
mensaje Termi-
nado. Trabajar
scan? Si/No.

R s e iin 0 3 |

“|f |
: v]g
=) &% v [

9. En caso de elegir Si: Aparece una nueva barra de herramientas.

Pulse ««4 0 p»+ para seleccionar puntos.
Pulse [Sif para iniciar otro barrido en el mismo archivo de medicién.
Pulse g para cambiar la vista y medir, por ejemplo, los detalles de un muro.

Pulse j para iniciar una simplificacion del barrido que elimine automaticamente
los puntos alineados.

Pulse para finalizar el barrido.

10. Pulse m para guardar y cerrar el archivo de medicion.
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Escaneo de
estancia,
vertical, paso a
paso

1. Se abre el buscador de objetivo para visar y medir un punto de inicio.

2. Aparece una ventana emergente para elegir la
orientacion del barrido: Perpendicular al

muro o Libre. j:):(’ ):q m ‘

Perpendicular al muro
1. EI 3D Disto mide automaticamente la superficie alrededor del punto de inicio
medido. Espere a que aparezca la siguiente ventana emergente.

Choose:

2. Aparece una ventana emergente para definir
la direccion de la medicion arriba/desde ... a/

abajo seguida por la distancia entre los F 3 | |
puntos de medicion. | [ E

Elejir:

3. En caso de elegir desde ... a, se abre el buscador de objetivo para medir el punto

final antes de poder definir la distancia entre puntos. Pulse @

4. EI 3D Disto inicia el barrido en el punto de inicio. Siga los pasos que se indican en
el apartado "Escaneo de estancia, horizontal, paso a paso"”, pagina 133 vy sigs.



e Perfil libre
1. Se abre el buscador de objetivo para visar y medir un punto en el muro contrario.

Pulse @

2. Aparece una ventana emergente para definir = |ieji:
la direccion de la medicion i
arriba/desde ... a/abajo seguida por la " i |
distancia entre los puntos de medicion. En | [ F( EH
caso de elegir desde ... a el 3D Disto inicia el i o o o B
barrido en el punto de inicio.

3. Siga los pasos que se indican en el apartado "Escaneo de estancia, horizontal,
paso a paso”, pagina 133 vy sigs.
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7.5

General

Proyector

Este programa proyecta puntos o mallas geométricas sobre un plano horizontal,
vertical o inclinado (= "libre"). Es posible importar datos del proyecto en formato DXF
o introducir por teclado la geometria de una malla.

La proyeccion de mallas de puntos resulta de gran ayuda al instalar techos suspen-
didos.

a o

3D Disto_ 049




7.5.1 Gestion de procesos

Proyector, 1. Pulse Menu » Programas » Proyector.

Inicio, paso a paso 2. Aparece una ventana emergente con el mensaje El grafico sera borrado!
OK/Cancelar.

(&=  Aparecera una ventana emergente sélo si existe un archivo de medi-
ciones abierto.

3. Se abre el buscador de objetivo para medir la superficie de referencia y otros
detalles sobre los cuales se proyectara la malla.

(&  El 3D Disto considera la superficie de referencia medida como una
superficie plana. La existencia de dobleces o superficies irregulares
provocara que se obtengan resultados o replanteos incorrectos.

4. Mida la superficie de referencia y pulse El para finalizar la medicion.

(= Aseglrese de que el 3D Disto no se mueva accidentalmente, por
ejemplo, por golpes. De lo contrario, todas las mediciones y puntos de
la malla no coincidiran con la geometria de los puntos previos. Inicie
una Revisién de la ubicacion para confirmar la precision/geometria
actual.

5. Después de medir todos los puntos, continte con
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Proyector,
Modo rejilla, paso a
paso

6

. Aparece una ventana emergente para escoger

entre el modo Rejilla o DXF.
Modo rejilla: Definicién por teclado de la
malla que sera proyectada.

. Aparece una ventana emergente para elegir

entre Redefinir, Usar ultimo, Medir una
rejilla, o Cancelar.

. Para una nueva rejilla aparece una ventana

para introducir la distancia entre columnas y la
distancia entre lineas y para posteriormente,
elegir si sera necesario aplicar un desplaza-
miento horizontal o vertical de las lineas o
columnas.

Redelini
Usar ultima

Medie

Forrar liers

(&= Ladistancia entre columnas y lineas debe ser mayor de 10 cm.

. Usar altimo: se usa la Ultima malla para la proyeccién.




Proyector, 1. Aligner se abre con la ~0.29% =
Aligner, paso a superficie de refe- x
paso rencia medida, inclu- i
yendo los puntos de la =
malla. La barra de e
herramientas se modi- S|
fica. El icono de nivel x -
en la ventana de resul- o
tados muestra la oo
pendiente del plano de ]
proyeccion. J J
_n_ B Q% o2 (il

2. Es posible elegir cada punto y cada linea punteando con el Iapiz.

3. La malla se puede mover hacia arriba, abajo, izquierda o derecha sobre la pantalla
en pequefios pasos usando “17 / "1 / ‘= / ‘= . Se visualiza la distancia perpen-
dicular de un punto de la malla seleccionado hacia una linea de referencia. Para
introducir un valor, puntee sobre esta distancia.

4. Pulse :1'_ﬂ para acceder a herramientas adicionales de alineacion de mallas.
5. Pulse === para ajustar la malla horizontalmente.

(= Esta herramienta queda disponible sélo para muros v si el sensor de
inclinacion esta activado.
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6. Pulse |‘\ para alinear la malla de forma paralela a una linea seleccionada.
7. Pulse \:\ para girar 90° la malla.

8. Pulse ‘.," para colocar la malla exactamente sobre un punto de referencia.
9.

Pulse “: para medir puntos de referencia adicionales o para regresar a la herra-
mienta Aligner. Siga el procedimiento indicado en los pasos 1. al 3.

10. Pulse para confirmar la malla y cerrar la herramienta Aligner.

Fijar una mala existente:
1. Se abre el buscador de objetivo para

\
medir sobre una malla y estacionar el OHONONONONONS) Q

instrumento.
2. Vise y mida P1 y P2 del eje principal. ——O—G—G-@—@—G—G—Q——-
(&=  Ambos puntos deben estar ONONONONONONS) Q
sobre una misma linea y
apartados entre si. 0000000 q
3. Aparece una ventana para introducir O00O0O0O0O0 Q

el niumero de puntos de la malla
entre P1 y P2. Confirme con OK.

4. Aparece una ventana para definir el 2° eje. Elija entre medir P3 o introducir
espacio para un eje en angulo recto.



En caso de elegir medir P3, se abre el buscador de objetivo para visar y medir

con @

(&=  P3debe estar alineado con P1 y alejados entre si, como se muestra en
el la ilustracion.

5. En caso de pulsar enter, aparece una ventana para introducir la distancia entre
puntos de la malla.

6. La geometria de la malla se visualiza en una ventana emergente.

7. Sila malla es correcta, elija Si'y se inicia el modo replanteo.
Si la malla no es correcta, siga los pasos del 2. al 7.

-020% - TR

8. Enelmodo replanteo la
barra de herramientas
se modificay el usuario
puede comenzar a
proyectar la malla. Use
las teclas de desplaza-
miento para selec-
cionar un punto y

pulse @

57

A% L ARLEE
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(= Las superficies porosas, desiguales o con estructuras pueden provocar
problemas si el rayo laser no puede reflejar Ia posicion exacta del punto de
replanteo.

(= También es posible seleccionar puntos punteando sobre un punto sobre la
pantalla o usando el control remoto.

9. El punto laser se ilumina de forma intermitente si detecta la posicion exacta.El
punto se resalta en color rojo en el area de graficos.

Para replantear puntos adicionales, seleccione otro punto y pulse @

10. Pulse EE para regresar a la herramienta Aligner.

11. Pulse m para guardar el archivo, por ejemplo para exportar los datos.




Proyector,
modo DXF, paso a
paso

Importe un dibujo, seleccione un punto y replantéelo en una superficie.
1. Mida una superficie y puntos de referencia

como se indicoé previamente vy elija la opcion
DXF.

. Se abre el Administrador de archivos. Seleccione un archivo y pulse

(= Puede revisar el archivo que importara pulsando <& antes de la impor-
tacion.

. El 3D Disto comprueba y prepara el archivo.

(= Elimine datos innecesarios del archivo DXF que se importara. No existe
la seleccién de capas y so6lo se importaran los puntos de Ias lineas, mas
no las lineas. So6lo se importara informacion 2D.

. Después de importar correctamente los datos, se abre la herramienta Aligner y

se visualiza la superficie de referencia y los datos DXF.

. Para alinear y replantear puntos, siga el procedimiento descrito en el paso 4.,

pagina 141. En modo DXF se presenta la opcién adicional de conectar dos puntos
con una linea para usar la alineacion paralela.
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7.5.2 Visar y replantear con el RM100 control remoto

Descripcion La funcién del control remoto RM100 es la misma que en el resto de los programas.
El control remoto RM100 s6lo funciona si la unidad de control estd encendida, pues
de lo contrario no es posible visualizar ni evitar los errores de medicion.

Funcién de las Tecla roja @:

teclas en el +  Pulse @ para medir un punto dentro de la superficie de referencia. El 3D Disto
programa busca el punto de la malla mas cercano vy lo proyecta.

Proyector

Pulse brevemente la tecla O / Q / Q / O:

e (ada tecla de desplazamiento selecciona el punto vecino, gira el 3D Disto e inicia
la medicién interactiva un segundo después de pulsar la tecla.

e Al pulsar varias veces la misma tecla de desplazamiento se omiten los puntos
vecinos. El 3D Disto comienza a girar un segundo después de la ultima pulsacion
de la tecla.




8 Mensajes de error

Mensajes de errory

= Error nam.
recomendacion

Recomendacion

150

Rango de trabajo excedido.

151

Medida invalida.

152

Cambie la posicion del 3D Disto o use la regla para puntos desplazados.

160

Repita y no mueva la regla entre ambas mediciones.

170

Reinicie el 3D Disto si el problema persiste.

171

Revise todos los dispositivos, como la alimentacion o los cables e
intente nuevamente.

240

La calibracion del sensor de inclinacién no fue exitosa. La precisiéon
del sistema esta en riesgo. Contacte a su distribuidor o representante
de Leica Geosystems.

241

Demasiada desviacion. Repita la calibracion con precision.

242

El 3D Disto debe ser nivelado con precisiéon. Asegure un estaciona-
miento estable. Repita la calibracion.

243

Estacione el instrumento con estabilidad. No tocar ni girar el sensor.
Repita la calibracion.

300

Seleccione una linea horizontal.
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Error nam.

Recomendacion

350

Revise la superficie de proyeccion. El laser no alcanzo la posicion
correcta.

755

El punto no puede ser medido. Intente una posicion diferente. La
herramienta no funciona en planos horizontales.

760

El punto no puede ser medido. Introduzca valores diferentes. La
herramienta no funciona en planos horizontales.

765

El punto no puede ser medido. Intente una posicion diferente o intro-
duzca un valor diferente. La herramienta no funciona en planos hori-
zontales.

800

No es posible importar o exportar datos.

801

No hay suficiente espacio en la memoria USB.

802

El dispositivo de memoria no funciona correctamente.

803

Revise el estado y contenido del archivo.

900

Error del sensor. Si el error persiste, contacte a su distribuidor o
representante Leica Geosystems local.

901

La sefial reflejada del laser es muy débil.

902

La sefial reflejada del Iaser es muy alta.




Error nam.

Recomendacion

903

Demasiada luz de fondo.

950

Ejecute la Verificacion de localizacidon para conservar la precision!

951

La inclinacién del sensor es mayor de 3°. Estacionelo horizontal-
mente!

952

Revise el sensor, busque obstaculos que interrumpan la conexién
WLAN o desplacese hacia el sensor.

953

Revise la conexién y el cable.

954

Conecte el cable o elija "Conexién inalambrica" en el menu.

955

La temperatura del sensor esta fuera del rango de operacion.

998

Contacte a su distribuidor o representante de Leica Geosystems.

999

Contacte a su distribuidor o representante de Leica Geosystems.
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9
9.1

Descripcion

Ajuste electronico

Comprobaciones y Ajustes

Informacion General

Los instrumentos de Leica Geosystems se fabrican, montan y ajustan con la mejor
calidad y precisién posibles. Los cambios rapidos de temperatura, los golpes o las
tensiones pueden ocasionar reduccion de la precisién del instrumento. Por eso se
recomienda comprobar y ajustar de vez en cuando el instrumento. Puede hacerse en
el sitio de trabajo, efectuando procedimientos de medicion especificos. Esos proce-
dimientos van siendo guiados y se han de seguir de modo cuidadoso y preciso tal y
como se describe en los capitulos siguientes.

Los siguientes errores instrumentales se pueden comprobar y ajustar de manera
electrénica:

¢ Desplazamiento del reticulo

¢ Indice del circulo vertical

e Sensor de inclinacion

(&=  También es posible restablecer todos los pardmetros de calibracién a los
valores por defecto de fabrica.

Cada angulo medido durante el trabajo diario se corrige automaticamente si el sensor
de inclinacién esta activado vy si el 3D Disto esta configurado entre 0° y 3°.




(= Durante el proceso de fabricacion los errores instrumentales son cuidadosamente
determinados y puestos a cero. Como se ha dicho anteriormente, esos errores
pueden cambiar; por eso, se recomienda encarecidamente volver a determinarlos en
las situaciones siguientes:

e Después de un transporte prolongado o en condiciones adversas

e Después de periodos largos de almacenamiento

e Sila diferencia entre la temperatura ambiente y la temperatura a la que se efec-
tuo Ia ultima calibracion es mayor de 20°C
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9.2 Desplazamiento del reticulo
Problema El punto laser y el reticulo en el buscador de objetivo no coinciden.
Antes de la calibracion: Después de la calibracion:
a
o +
a) Reticulo

b) Punto laser

Ajuste, paso apaso 1. La calibracién se inicia en Menud » Aparato » Calibracion.

2. Pulse—;

3. Se abre el buscador de objetivo. Coloque una sefial de punteria a una distancia
mayor de 25 m. Apunte hacia la sefial de punteria con la mayor precision posible.



Pulse @ cuando el punto rojo del Iaser se encuentre exactamente sobre la

sefal de punteria.
4. El buscador de objetivo permanece abierto y se visualiza el reticulo en color rojo.
Mueva el reticulo hacia el centro de la sefial de punteria con la mayor precision

posible con las teclas de desplazamiento. Pulse nuevamente @

5. Si queda dentro de la tolerancia, aparece una ventana emergente con el mensaje
Guardar nuevo valor: x=...px; y=...px, Restaurar valores de fabrica, o
Cancelar calibracion.

6. Elija Guardar... o Restaurar... para ajustar el reticulo. Aparece otra ventana con
el mensaje de confirmacion Esta seguro? Si/Cancelar.

7. En caso de elegir Si, se visualiza un simbolo de verificacién para confirmar que
los parametros se configuraron correctamente.
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9.3

Problema

indice del circulo vertical

El indice del circulo vertical no coincide con el eje principal.

Este error se puede detectar cuando las alturas o los desniveles de los puntos de

medicion aparecen de forma incorrecta, por ejemplo, si las mediciones de la Caja de

herramientas no se efectlan correctamente.

@ Antes de iniciar la calibracion del indice del circulo vertical, se recomienda
efectuar la calibracion del sensor de inclinacion seguida por la calibracion del
reticulo! Consultar el apartado "9.4 Calibracion del sensor de inclinacion" y
"9.2 Desplazamiento del reticulo".

Antes de la calibracion: Después de la calibracion:

3D Disto_031 [ 3D Disto 032 |

a) Error de altura
b) Desplazamiento del angulo vertical




Ajuste, pasoapaso 1.

. Pulse = .
. Se abre el buscador de objetivo. Vise hacia el punto con la

. EI 3D Disto gira automaticamente a la posicién Il del anteojo. ﬁ g

Estacione el 3D Disto cerca de un muro con un punto para
visar sin obstrucciones y que se encuentre por lo menos a
15 m sobre el sensor.

[RRRRNRN

mavyor precision posible. Pulse @

. Vise el punto por segunda vez. Pulse @ 30 Disto 051 .

. Si ambas mediciones fueron correctas, aparece una ventana emergente con el

mensaje Guardar nuevo valor: XXX gon, Restaurar valores de fabrica, o
Cancelar calibracion.

. Elija Guardar... o Restaurar... para ajustar el indice del circulo vertical. Aparece

otra ventana con el mensaje de confirmacién Esta seguro? Si/Cancelar.

. En caso de elegir Si, se visualiza un simbolo de verificacion para confirmar que

los parametros se configuraron correctamente.
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9.4

Problema

Calibracion del sensor de inclinacion

Un error en el sensor de inclinacion tiene el mismo impacto que el error del indice del
circulo vertical pero con una orientacion diferente.

Este error se puede detectar cuando las alturas o los desniveles de los puntos de
medicion aparecen de forma incorrecta, por ejemplo si el comando para girar Ir a
horizontal no funciona correctamente.

Antes de la calibracion: Después de la calibracion:

| 30 Disto_034

3D Disto 033

a) Desplazamiento del sensor de inclinacion

Esta calibracién se efectiia automaticamente. Sélo debe asegurarse de que el
3D Disto se encuentre estacionado horizontalmente.




Ajuste, paso apaso 1. Pulse m=m,

2. El 3D Disto inicia el proceso de autonivelacién: se comprueba la inclinacion y si
esta es mayor de 3°, el instrumento se nivela automaticamente. Aparece una
ventana con el mensaje No tocar 3D Disto por 1 minuto!

3. Si fue correcto, aparece la ventana con el mensaje Calibracion exitosa.
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9.5 Restaurar a valores de fabrica

Restaurar avalores 1. Pulse ¥ ™.

de fabrica, paso a 2. Aparece una ventana con el mensaje Restaurar calibracion a valores de
paso fabrica? Si/No.
3. En caso de elegir Si: todos los ajustes de calibracién definidos por el usuario se
restablecen a los valores de fabrica sin confirmacion alguna.




10 Proteccion del instrumento (proteccion contra
robo)

Descripcion Es posible proteger el instrumento con un nimero de identificacién personal
(Personal Identification Number). Si la proteccion PIN se encuentra activa, siempre
se solicitara la introduccion de un codigo PIN después de encender la unidad de
control. En caso de introducir tres veces un codigo PIN incorrecto, se solicita un
codigo PUK, el cual se puede encontrar en la documentacion que se entrega con el
instrumento. Al introducir el cédigo PUK correcto, el cédigo PIN toma el valor por
defecto de "0" y la proteccion PIN queda desactivada.

Si requiere un reemplazo de su codigo PUK, contacte a su representante Leica

Geosystems.
Activar el codigo 1. Inicie la unidad de control tal como se explica en el apartado "5 Puesta en esta-
PIN, paso a paso cién del instrumento".
2. Acceda a Menu » Aparato » Proteccion contra robo. El valor por defecto es
Off.

3. Pulse On para activarlo.
4. Introduzca su cddigo PIN (de 3 a 8 caracteres numeéricos o alfanuméricos).
5. Aceptar con OK.
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(= El instrumento quedard protegido contra un uso no autorizado. A partir de este
momento, se requerira el codigo PIN después de encender el instrumento, para
desactivar el modo de ahorro de energia o para introducir nuevamente los parame-

tros del PIN.
Desactivar el 1. Inicie la unidad de control tal como se explica en el apartado "5 Puesta en esta-
cédigo PIN, paso a cién del instrumento".
paso 2. Acceda a Menu » Aparato » Proteccion contra robo.
3. Introduzca su cédigo PIN y pulse OK para aceptar.

4. Pulse Off para desactivarlo.

(= El instrumento dejard de estar protegido contra un uso no autorizado.




11
11.1

Transporte en el
campo

Transporte en un
vehiculo por
carretera

Envio

Envio y transporte
de las baterias

Ajuste en el campo

Cuidado y transporte

Transporte

Cuando se transporte el equipo en el campo hay que procurar siempre

e llevar el instrumento en su maletin original,

e o llevar al hombro el tripode con las patas abiertas, con el instrumento colocado
y atornillado, todo ello en posicién vertical.

No se debe transportar nunca el instrumento suelto en el vehiculo ya que podria
resultar dafado por golpes o vibraciones. Siempre ha de transportarse dentro de su
estuche y bien asegurado.

Para transportar el producto en tren, avién o barco utilizar siempre el embalaje
original de Leica Geosystems completo (estuche de transporte y caja de cartén) u
otro embalaje adecuado, para proteger el instrumento frente a golpes y vibraciones.

Cuando se transporten o envien baterias la persona encargada del producto debe
asegurarse de que se observan las leyes y regulaciones nacionales e internacionales
aplicables. Antes de efectuar el transporte o el envio, hay que contactar con la
compafia de transporte de pasajeros o mercancias.

Antes de utilizar el instrumento después del transporte hay que controlar los para-
metros de ajuste en el campo indicados en este manual.
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11.2

Producto

Ajuste en el campo

Baterias

Almacenamiento

Observar los valores limite de temperatura para el almacenamiento del equipo, espe-
cialmente en verano si se transporta dentro de un vehiculo. Consultar en "13 Datos
Técnicos" la informacién sobre los limites de temperatura.

Antes de utilizar el instrumento después de un tiempo de almacenamiento prolon-
gado hay que controlar los parametros de ajuste en el campo indicados en este
manual.

e Baterias alcalinas y de ion de Litio

¢ Consultar "13 Datos Técnicos" para obtener informacion acerca del rango de
temperaturas de almacenamiento.

¢ Para minimizar la autodescarga de la bateria se recomienda su almacena-
miento en ambiente seco dentro de un rango de temperaturas de 0°Ca +20°C
/ +32°F a +68°F.

¢ Dentro del rango de temperaturas recomendado para el almacenamiento, las
baterias que contengan de un 70% a un 100% de carga se pueden guardar
hasta un afio. Si el periodo de almacenamiento es superior a ese tiempo, habra
que recargar las baterias.

¢ Después del almacenamiento recargar las baterias (ion Li) antes de usarlas.

¢ Proteger las baterias de la humedad. Las baterias mojadas o himedas deberan
secarse antes de utilizarlas.




11.3 Limpieza y secado

Lentes y carcasa e Quitar el polvo de los lentes y carcasa, soplando.
del 3D Disto e No tocar el cristal con los dedos.
e Limpiar Unicamente con un pafo limpio, suave y que no suelte pelusas. Si es
necesario, humedecer un poco el pafio con alcohol puro. No utilizar ningiin otro
liquido ya que podria dafar las piezas de plastico.

Productos e Secar el producto, el maletin de transporte, sus interiores de espuma y los acce-
humedecidos sorios a una temperatura maxima de 40°C / 104°F y limpiarlo todo.

¢ Volver a guardarlo sélo cuando todo esté completamente seco.

e Cerrar siempre el maletin de transporte al trabajar en el campo.

Cables y enchufes  Mantener los enchufes limpios y secos. Limpiar soplando cualquier suciedad deposi-
tada en los enchufes de los cables de conexion.
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12 Instrucciones de seguridad
12.1 General
Descripcion Con estas instrucciones se trata de que el responsable del producto y la persona que

lo estd utilizando estén en condiciones de detectar a tiempo eventuales riesgos que
se producen durante el uso, es decir, que a ser posible los eviten.

La persona responsable del producto debera cerciorarse de que todos los usuarios
entienden y cumplen estas instrucciones.




12.2

Uso procedente

Uso improcedente

Utilizacion

Medicion 3D de distancias, alturas, pendientes, angulos, superficies y volumenes.
Medicidon manual y automatica de dimensiones de estancias.

Medicion automatica de perfiles.

Replanteo de puntos y disefios, por ejemplo, a partir de planos.

Generacion de dibujos.

Funcion de cdmara.

Importacién/Exportaciéon de datos.

Gestion de datos.

Utilizacion del equipo sin instrucciones o formacion adecuada.

Uso fuera de los limites de aplicacion.

Anulacién de los dispositivos de seguridad.

Retirada de los rétulos de advertencia.

Abrir el producto utilizando herramientas (p.ej. destornilladores) salvo que esté
expresamente permitido en determinados casos.

Realizacion de modificaciones o transformaciones en el producto.

Utilizacion de productos con dafios o defectos claramente reconocibles.
Utilizacion de accesorios de otros fabricantes que no estén explicitamente auto-
rizados por Leica Geosystems.
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e Proteccion insuficiente del emplazamiento de medicion, p.ej. al efectuar medi-
ciones en carreteras o en sitios.

e Deslumbrar intencionadamente a terceros.

e Control de maquinas, objetos moviles o aplicaciones de vigilancia similares sin
instalaciones adicionales de control y seguridad.

AAdvertencia El uso improcedente puede producir lesiones, un error en el funcionamiento o dafos
materiales.
La persona responsable del equipo informara al usuario sobre los peligros en el uso
del mismo y sobre las medidas de proteccion necesarias. El producto soélo se pondra
en funcionamiento cuando el usuario haya recibido la correspondiente formacion
sobre su uso.




12.3 Limites de utilizacion

Entorno Apto para el empleo en ambientes permanentemente habitados; sin embargo, no
integra dispositivos de proteccién que garanticen un empleo seguro en entornos
agresivos o con peligro de explosion.

A Peligro La persona encargada del producto debe contactar con las autoridades locales y con
técnicos en seguridad antes de trabajar en zonas con riesgo o en la proximidad de
instalaciones eléctricas o situaciones similares.
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12.4

Fabricante del
producto

Fabricantes de
accesorios que no
sean Leica
Geosystems

Persona encargada
del producto

A Advertencia

Ambitos de responsabilidad

Leica Geosystems AG, CH-9435 Heerbrugg (en adelante Leica Geosystems) asume la
responsabilidad del suministro del producto en perfectas condiciones técnicas de
seguridad, inclusive su manual de empleo y los accesorios originales.

Los fabricantes de accesorios para el producto, que no sean de Leica Geosystems
tienen la responsabilidad del desarrollo, la implementacion y la comunicacién de los
conceptos de seguridad correspondientes a sus productos y al efecto de los mismos
en combinacion con el producto de Leica Geosystems.

La persona encargada del producto tiene las siguientes obligaciones:

e Entender la informacion de seguridad que figura en el producto asi como las
correspondientes al Manual de empleo.

e Conocer las normas locales de seguridad y de prevencion de accidentes.

e Informar a Leica Geosystems en cuanto en el equipo o las aplicaciones muestren
defectos de seguridad.

El encargado del producto tiene la responsabilidad de que el equipo se utilice
conforme a las normas establecidas. Esta persona también es responsable de la
formacion de los usuarios del equipo y de la seguridad en la utilizacion del equipo.




12.5

A Advertencia

A Cuidado

A Advertencia

Peligros durante el uso

La falta de informacién o una formacion incompleta puede dar lugar a errores en el
manejo o incluso a un uso improcedente y, en ese caso, pueden producirse acci-
dentes con dafos graves para las personas, dafios materiales y del medio ambiente.
Medidas preventivas:

Todos los usuarios deben cumplir con las instrucciones de seguridad del fabricante y
con las instrucciones del responsable del producto.

Pueden producirse resultados de medicién erréneos si se utiliza un producto que se
haya caido, que haya sido objeto de transformaciones no permitidas o de un alma-
cenamiento o transporte prolongados.

Medidas preventivas:

Realizar periddicamente mediciones de control, asi como los ajustes de campo que
se indican en el Manual de empleo, especialmente cuando el producto ha estado
sometido a esfuerzos excesivos y antes y después de tareas de medicién impor-
tantes.

En aplicaciones dindmicas (como replanteos), pueden producirse accidentes si no se
tienen en cuenta las condiciones del entorno, por ejemplo obstaculos como cables.
Medidas preventivas:

El responsable del producto instruird a todos los usuarios sobre todos los posibles
peligros.
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A Advertencia

A Cuidado

A Cuidado

Si el emplazamiento de la medicidon no se protege o marca suficientemente, pueden
llegar a producirse situaciones peligrosas en la circulacién, obras, instalaciones indus-
triales, etc.

Medidas preventivas:

Procurar siempre que el emplazamiento esté suficientemente protegido. Tener en
cuenta los reglamentos en materia de seguridad y prevencion de accidentes, asi
como las normas del Cédigo de la Circulacion.

Si los accesorios utilizados con el equipo no se fijan correctamente y el producto se
somete a acciones mecdanicas (como caidas o golpes), existe la posibilidad de que el
producto quede dafiado o haya riesgo para las personas.

Medidas preventivas:

Al efectuar la puesta en estacion del producto, asegurarse de que los accesorios se
encuentran correctamente adaptados, instalados, asegurados vy fijos en la posicion
necesaria.

Proteger el producto contra acciones mecanicas.

Durante el transporte, el envio o la extraccion de baterias existe el riesgo de incendio
en caso de que la bateria se vea expuesta a acciones mecanicas indebidas.
Medidas preventivas:

Antes de enviar el producto o de desecharlo hacer que se descarguen completamente
las baterias utilizando el equipo.

Cuando se transporten o envien baterias la persona encargada del producto debe
asegurarse de que se observan las leyes y regulaciones nacionales e internacionales
aplicables. Antes de efectuar el transporte o el envio, contactar con la compafiia de
transporte de pasajeros o mercancias.




AAdvertencia Utilizar un cargador de baterias no recomendado por Leica Geosystems puede
destruir las baterias. Esto puede causar fuego o explosiones.
Medidas preventivas:
Utilizar inicamente cargadores recomendados por Leica Geosystems para cargar las
baterias.

AAdvertencia Una tension mecanica elevada, las temperaturas ambientales altas o la inmersién en
liquidos pueden causar escapes, fuego o explosiones de las baterias.
Medidas preventivas:
Proteger las baterias de influencias mecanicas y de las altas temperaturas ambien-
tales. No introducir ni sumergir las baterias en liquidos.
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A Advertencia

A Advertencia

No desechar las pilas gastadas con la basura doméstica. Llevarlas a los centros de

acopio correspondientes para cumplir con las normas de eliminacién nacionales o

locales.

Si el producto se desecha de forma indebida pueden producirse las siguientes situa-

ciones:

e Al quemar piezas de plastico se producen gases toxicos que pueden ser motivo
de enfermedad para las personas.

e Sise dafan o calientan intensamente las baterias, pueden explotar y causar
intoxicaciones, quemaduras, corrosiones o contaminacién medioambiental.

¢ Siel producto se desecha de forma irresponsable, es posible que personas no
autorizadas utilicen el equipo de modo improcedente. Esto podria causar graves
lesiones a terceros asi como contaminacion medioambiental.

Medidas preventivas:

No desechar el producto con la basura doméstica.

Desechar el producto correctamente. Cumplir con las normas de
desecho especificas del pais.

Proteger el equipo en todo momento impidiendo el acceso a él de
personas no autorizadas.

Las especificaciones para el manejo y desecho del producto se pueden descargar de
la pagina web de Leica Geosystemsen http://www.leica-geosystems.com/treatment
o solicitarlas directamente a su representante de Leica Geosystems.

Hacer reparar estos productos sélo en talleres de servicio técnico autorizados por
Leica Geosystems.




12.6

Distanciometro
integrado

A Advertencia

A Cuidado

Clasificacion del laser

El Leica 3D Disto genera un rayo laser visible que sale por la parte frontal del instru-
mento.

El producto laser descrito en esta seccién es de tipo laser Clase 2 segln la norma:
e |EC60825-1: 2007 "Seguridad de radiacion de productos laser"

Productos de la clase de laser 2:

No mirar directamente al rayo laser ni dirigir el rayo hacia otras personas.

La proteccién del ojo queda garantizada por la reaccion natural, como el parpadeo,
de evitar la exposicion a una fuente luminosa brillante.

Mirar directamente al rayo con equipos épticos (binoculares, telescopios) puede
resultar peligroso.

Medidas preventivas:

No mirar directamente el rayo laser con equipos 6pticos.

Mirar directamente al rayo laser puede resultar peligroso.

Medidas preventivas:

No mirar el rayo laser. Aseglrese de que el laser esté apuntando por arriba o por
debajo del nivel de los ojos (sobre todo en instalaciones fijas, en maquinas, etc.).
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Rotulo

3D Disto_041

a)

Complies with 21 CFR 1040.10 and
1040.11 except for deviations
pursuant to Laser Notice Nr. 50,
dated June 24, 2007

Rayo laser

Radiacion laser

No mirar directamente al rayo.

Producto laser de clase 2
segun IEC 60825-1

(2007-03)
Po <1.00 mW
A =620 - 690 nm




12.7

Descripcion

A Advertencia

A Cuidado
A Advertencia

Compatibilidad electromagnética EMC

Denominamos compatibilidad electromagnética a la capacidad del producto de
funcionar perfectamente en un entorno con radiacion electromagnética y descarga
electrostatica, sin causar perturbaciones electromagnéticas en otros aparatos.

El 3D Disto cumple con los requerimientos mas estrictos de las normas y reglamen-
taciones correspondientes.

Sin embargo, no se puede excluir del todo la posibilidad de causar interferencia con
otros equipos.

No intente reparar el producto. En caso de dafio, contacte a su distribuidor local.

Posibilidad de interferir con otros aparatos a causa de radiacién electromagnética.

Aunque el producto cumple los severos requisitos de las directivas y normas aplica-
bles, Leica Geosystems no puede excluir por completo la posibilidad de la perturba-
cion de otros aparatos.
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A Cuidado

A Cuidado

Posibilidad de perturbacién de otros aparatos cuando el producto se utilice en combi-
nacion con accesorios de terceros, por ejemplo ordenadores de campo, PC, radio-
transmisores, cables diversos o baterias externas.

Medidas preventivas:

Utilice solo el equipo y los accesorios recomendados por Leica Geosystems. Ellos
cumplen en combinacion con el producto los severos requisitos de las directivas y
normas aplicables. Cuando utilice ordenadores y radiotransmisores preste atencion a
las especificaciones del fabricante respecto a su compatibilidad electromagnética.

Las interferencias causadas por radiacion electromagnética pueden producir medi-
ciones erréneas.

Aunque el producto cumple los severos requisitos de las directivas y normas aplica-
bles, Leica Geosystems no puede excluir del todo la posibilidad de que una radiacion
electromagnética muy intensa llegue a perturbar el producto, por ejemplo, en la
proximidad de emisoras de radio, radiotransmisores o generadores diesel.
Medidas preventivas:

Cuando se efectien mediciones en estas condiciones hay que comprobar la bondad
de los resultados de la medicién.




A Advertencia

A Advertencia

Si el producto esta funcionando con un cable conectado sélo por uno de sus
extremos, p.ej. cable de alimentacion externa o cable de interfaz, se pueden sobre-
pasar los valores de radiacion electromagnética permitidos y perturbar otros
aparatos.

Medidas preventivas:

Mientras se esté trabajando con el producto los cables han de estar conectados por
los dos extremos, p.gj. del producto a la bateria externa, del producto al ordenador.

Uso con WLAN

Los campos electromagnéticos pueden causar perturbaciones en otros equipos, en

instalaciones, en equipos médicos (como marcapasos o aparatos auditivos) y en

aeronaves. También puede afectar a personas o animales.

Medidas preventivas:

Aunque el producto cumple en combinacién con los dispositivos para radio o teléfonos

moviles digitales recomendados por Leica Geosystems con los estrictos requisitos de

las directivas y normas aplicables, Leica Geosystems no puede excluir por completo la

posibilidad de la perturbacion de otros aparatos o de dafos a personas.

e No utilice el producto en las proximidades de distribuidores de gasolina, plantas
quimicas o areas en las que exista riesgo de explosiones.

¢ No utilice el producto cerca de equipo médico.

¢ No utilice el producto a bordo de aviones.

e No utilice el producto de forma prolongada demasiado cerca de su cuerpo.
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12.8

A Advertencia

A Advertencia

Normativa FCC (aplicable en EE UU)

Diversos controles han puesto de manifiesto que este instrumento se atiene a los
valores limite, determinados en la seccion 15 de la norma FCC para instrumentos digi-
tales de la clase B.

Esto significa que el instrumento puede emplearse en las proximidades de lugares
habitados, sin que su radiacién resulte molesta.

Los equipos de este tipo generan, utilizan y emiten una frecuencia de radio altay, en
caso de no ser instalados conforme a las instrucciones, pueden causar perturba-
ciones en la recepcion radiofénica. En todo caso, no es posible excluir la posibilidad
de que se produzcan perturbaciones en determinadas instalaciones.

Si este equipo causa perturbaciones en la recepcion radiofonica o televisiva, lo que
puede determinarse al apagar y volver a encender el equipo, el operador puede
intentar corregir estas interferencias de la forma siguiente:

e cambiando la orientacion o la ubicacién de la antena receptora.

e aumentando la distancia entre el instrumento vy el receptor.

e conectando el instrumento a un circuito distinto al del receptor.

e asesorandose por el vendedor o algliin técnico de radio-television.

Si en el instrumento se efectian modificaciones que no estén explicitamente autori-
zadas por Leica Geosystems, el derecho de uso del mismo por parte del usuario
puede verse limitado.




Informacion SAR Cumplimiento con las disposiciones sobre exposicion a la radiacion de la FCC
La potencia de radiacion de salida del instrumento queda por debajo de los limites de
exposicion de frecuencia de radio de la FCC. Sin embargo, el instrumento debe usarse
de tal forma que se reduzca al maximo el contacto con las personas durante su
funcionamiento normal. Para evitar la posibilidad de exceder los limites de exposicién
de frecuencia de radio de la FCC, debe mantener una distancia de por lo menos 20 cm
entre usted (o cualquier otra persona en las cercanias) y la antena integrada al instru-
mento.
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Rétulo 3D Disto
Equi.No.:

123456789012

Type: Leica 3D Disto @ SWISS Technology
ArtNo.: 772171 Power: 24V #2.5A 0

IC: 3177A-3DDISTO  FCC ID: RFF-3DDISTO
Patents: WO 9427164, W0 0216964,

ditions

Made in Singapore
www.leica-geosystems.com
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Rotulo de la unidad

de control ArtNo: 123456

S.No.: PC102302494

Rétulo del control S
e
remoto RM100 A K’;Nu. 780394
Power. 15vr/o4AEc E
Leica Geosystems AG
/ CH-9435 Heerbrugg
~ \ Manufactured:
@ J
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12.9 Conformidad con regulaciones nacionales

regulaciones cumple con los requerimientos basicos y otras disposiciones

nacionales importantes de las Directivas Europeas correspondientes. La
declaracion de conformidad se puede consultar en
http://www.leica-geosystems.com/ce.

Conformidad con c € Por el presente, Leica Geosystems AG, declara que el instrumento

e Francia
Referente al Espacio Econémico Europeo: El uso de este producto WLAN (o la
funcion WLAN de este producto) queda restringido a espacios exteriores en
Francia.

¢ La conformidad para paises con otras regulaciones nacionales que no sean
cubiertas por la FCC parte 15 o la directiva europea 1999/5/EC debe ser aprobada
antes del uso y operacion.




13 Datos Tecnicos

P.reC|5|o.n de @10 m @30m @50m
distancia de enlace
(3D) Combinacién de medicién de ca. 1 mm . 2 mm ca. 4 mm
angulo y distancia
Medicion de angu-  Alcance: Horizontal 360°, Vertical 250°
los (Hz/V) Precision: 5" (1.2 mm @ 50 m)
Caracteristicas del  Sistema de medicién: Analizador del sistema con base 100 MHz - 150 MHz
distanciometro Tipo: Coaxial, laser rojo visible
laser Alcance: 0.5-50m
Clase de laser: 2
Tipo de laser: 650 nm; < 1 mW
Diametro del punto laser
(a distancias): @ 10 m: ~7 mm x 7 mm

@ 30 m: ~9 mm x 15 mm

Sensor de Intervalo de autonivelacion: +3°
inclinacion Precision: 10" (2.5 mm @ 50 m)
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Buscador de
objetivo

Sensibilidad del
nivel esférico

Manejo

Zoom (aumento):
Campo visual (@ 10 m):

1x, 2X, 4x, 8x

Ix:3.40mx 2.14m
2x: 1.70 mx 1.07 m
4x:0.85 mx 0.54m
8x:0.42 mx0.27 m

1°/mm
Tipo Descripcion
Pantalla Pantalla de alta resolucion, 800 x 480 pixeles,

4.8" TFT LCD, 16 mil colores

Teclas/Interfaz de usuario

3D Disto: Tecla ON/OFF
Unidad de control: Pantalla tactil, tecla ON/OFF

Capacidad de memoria

Memoria interna: 500 GB
Memoria Flash: 32 GB

Puertos

3D Disto: USB Tipo B, entrada para alimentacion,
entrada para alimentacién para unidad de control
Unidad de control: USB Tipo A, Micro-B, entrada para
alimentaciéon




Comunicacion Tipo

Descripcion

Transferencia de datos

USB: Tipo Micro-B y tipo A, WLAN

Tecnologia inalambrica

11 canales

Tarjeta SD, alcance de 50 m (segun el entorno),

Formato de datos Importacion: DXF
Exportacion: DXF, TXT, CSV, JPG

Alimentacion

Instrumento |Tipo Tiempo de funciona-
miento tip
3D Disto Bateria de ion de Li, tension: 14.4 V 8 hr
63 Wh, tiempo de carga 8 hr
Tension de alimentacion externa:
24VCC 2.5A
Unidad de Bateria de ion de Li, 2500 mAh, 3.7V |6 hr
control Tension de alimentacion externa:
5VCC, 2.0 A, tiempo de carga 7 hr
Montaje Rosca de 5/8"
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Dimensiones del 3D Disto: 186.6 x 215.5 mm (didmetro x altura)
instrumento Unidad de control: 178.5 x 120 x 25.8 mm
Peso 3D Disto: 2.8 kg
Unidad de control: 0.33 kg
Especificaciones Temperatura
ambientales .
Tipo Rango de temperaturas de Rango de temperaturas de
operacion [°C] almacenamiento [°C]
3D Disto -10a +50 -25a+70
Unidad de control |-10a +50 -253+70

Proteccion contra el polvo, la arena y el agua

Tipo Proteccion
3D Disto IP54 (IEC 60529)
Unidad de control IP5X




Humedad

Tipo
3D Disto

Proteccion

Max. 85 % h.r no condensante

Unidad de control

Max. 85 % h.r no condensante

Control remoto Alcance: 50 m
RM100 Comunicacién: Infrarrojo (IR)
Bateria 1AA 15V
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14 Garantia Internacional del fabricante, Contrato
de Licencia del Software

Garantia Este producto esta sujeto a los términos y condiciones establecidas en la Garantia
Internacional del Internacional, la cual se puede descargar de la pagina web de Leica Geosystems en:
Fabricante http://www.leica-geosystems.com/internationalwarranty o recibirla directamente de

su representante local de Leica Geosystems. La presente declaracion de garantia es
exclusiva y sustituye a cualquier otra garantia, condicién o cldusula expresa o tacita,
ya sea de tipo efectivo o legal, incluyendo aquellas que se refieran a la calidad usual,
la utilidad para cierto tipo de uso, la calidad satisfactoria o el respeto de los derechos
de terceros, excluyéndose éstos expresamente.

Este producto estd respaldado por una garantia de tres* afos de Leica
Geosystems.

Mayor informacién en:

www.leica-geosystems.com/registration

Todos los derechos reservados para modificaciones (dibujos,
descripciones y especificaciones técnicas).

*  Para recibir la garantia de tres afios, debe registrar el producto en nuestra pagina
web: www.leica-geosystems.com/registration durante las ocho semanas
siguientes a la fecha de compra. Si el producto no se registra, se aplica una
garantia de dos anos.




Contrato de
Licencia de
Software

Este producto contiene software que estda preinstalado en el producto o se entrega
en un medio de soporte de datos o se puede descargar de internet con la autoriza-
Cion previa de Leica Geosystems. Ese software esta protegido por el copyright y otras
leyes, y su uso esta definido y regulado por el Contrato de Licencia de Software de
Leica Geosystems, que cubre aspectos tales como, pero no limitado a, Ambito de la
Licencia, Garantia, Derechos de la Propiedad Intelectual, Limitacion de Responsabi-
lidad, Exclusion de otras Garantias, Legislacion Aplicable y Tribunales Competentes.
Compruebe que cumple usted en todo momento con los términos y condiciones del
Contrato de Licencia de Software de Leica Geosystems.

El contrato se entrega con todos los productos y también se puede encontrar en la
pagina principal de Leica Geosystems en: http://www.leica-geosystems.com/swlicense
0 con su representante local de Leica Geosystems.

No deber3 usted instalar ni usar el software sin haber leido previamente el Contrato
de Licencia de Software de Leica Geosystems y haber aceptado los términos y condi-
ciones del mismo. La instalacion o el uso del software o de cualquiera de sus partes
lleva implicita la aceptacion de todos los términos y condiciones de tal contrato de
licencia. Si no esta usted de acuerdo con alguno de los términos de tal contrato, no
podra usted descargar el software, instalarlo ni utilizarlo, y debera devolver el soft-
ware sin utilizar, junto con la documentacion que lo acompana y el recibo de compra,
al distribuidor al que compré el producto, dentro de los diez (10) dias siguientes a la
fecha de compra, para obtener el reembolso del precio pagado.

3D Disto, Garantia Internacional del fabricante, Contrato de Licencia del Software 189



3D Disto, Garantia Internacional del fabricante, Contrato de Licencia del Software 190

Licencia publica Algunas partes del software del 3D Disto han sido desarrolladas bajo GPL (licencia

GNU publica GNU). Las licencias correspondientes se pueden encontrar en el CD de docu-
mentacién del 3D Disto en el directorio GPL licenses. Para mayor informacion,
consulte www.leica-geosystems.com.
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Total Quality Mlanagement: Nuestro compromiso para la satisfaccion total de
nuestros clientes.

I Secun Certificado SQS, Norma 1SO9001, Leica Geosystems
AG, Heerbrugg, Switzerland, dispone de un sistema de

I Q M calidad conforme al estandar internacional para gestién de
la calidad y sistemas de calidad, asi como de sistemas de
IS0 9001/ IS0 14001 gestion del medio ambiente (ISO 14001).

Recibira mas informaciones sobre nuestro programa TQM a través de nuestra
agencia Leica local.
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